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Web

Descripcién

general

Resultados de Formacion y Aprendizaje

Cddigo

C34 CE34 Analizar, modelar, disefiar y llevar a cabo dispositivos, sistemas, componentes o procesos de Ingenieria
Biomédica.

D6  CT6 Aplicacidon de la informética en el &mbito de estudio.

Resultados previstos en la materia

Resultados previstos en la materia Resultados de Formacion
y Aprendizaje

Conocimiento de las distintas tecnologias de redes de comunicaciones utilizadas en la D6

implantacién de sistemas biomédicos.

Conocimiento de las caracteristicas especificas de las redes tiempo real (buses de campo) y D6

capacidad para su disefio y configuracion.

Conocimiento de los principios de funcionamiento y disefio de sistemas asistidos y/o automaticos C34 D6

de manipulacién en entornos biomédicos.

Conocimiento de los principios de aplicacién de los servosistemas a problemas biomédicos. C34

Conocimiento de los principios de funcionamiento y problematica de los sistemas de telecontrol.  C34

Conocimiento de la metodologia de aplicacién de redes, manipulacién y control al disefio de C34

sistemas de teleoperacién, telemanipulacién y telemedicina.

Contenidos

Tema

1. Sistemas para la manipulacién asistida y 1.1 Introduccién a las arquitecturas de automatizacién integradas:
automatica en entorno biomédicos: 1.2 Disefio conforme a normativa de sistemas automatizados biomédicos.
Automatizacién de sistemas biomédicos: 1.3 Implementacién programada de la automatizacién.

1.3.1 Recursos estandar para la automatizacién programada: IEC61131
1.3.2 Implementacion programada conforme a normativa: Seguridad y
maniobras.

1.4 Aplicacién al disefio de Sistemas de transporte dispensacién y
almacenamiento automatico de productos biomédicos
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2. Sistemas para la manipulacién automatica en 2.1 Servosistemas

entorno biomédicos: Sistemas de Control 2.1.1 Arquitecturas de servosistemas
deposicién para la manipulacién automatica en  2.1.2 Disefio y dimensionamiento de sistemas servo actuados
sistemas biomédicos 2.1.3 Implementacién programada de sistemas servo actuados

2.2 Robética estandar en entornos biomédicos
2.2.1 Arquitectura. Tipos, caracteristicas y configuraciones cinematicas
2.2.2 Programacion estandar de robots
2.2.3 Implantacién de sistemas robéticos.
2.2.3.1 Robdtica fija y robdtica colaborativa
2.2.3.2 Robdtica mdvil en el dmbito hospitalario
3 Telecontrol, tele-operacién y telemedicina. 3.1 Fundamentos de redes de comunicaciones
Digitalizacién 3.2 Redes de datos
3.3 Redes tiempo real.
3.4 Tecnologias de apoyo a la digitalizacién de servicios. (loT e lloT, etc)

Planificacion

Horas en clase Horas fuera de clase  Horas totales
Leccién magistral 32.5 33.5 66
Practicas de laboratorio 18 44 62
Resolucién de problemas 0 20 20
Examen de preguntas de desarrollo 0 2 2

*Los datos que aparecen en la tabla de planificacién son de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de
alumnado

Metodologias

Descripcion

Leccién magistral Exposicidn por parte del profesor de los contenidos de la materia.

Practicas de laboratorio Actividades de aplicacién de los conocimientos adquiridos en las clases de teoria a situaciones
concretas que puedan ser desarrolladas en el laboratorio de la asignatura.

Resolucién de El alumnado trabajara de forma auténoma sobre boletines de ejercicios y propuestas de proyectos

problemas planteados por el profesor aplicando los conocimientos y las capacidades adquiridas cémo
resultado de las sesiones magistrales y las practicas de laboratorio.

Atencion personalizada
Metodologias Descripcion

Leccién magistral El profesor atenderd personalmente a las dudas que surjan durante el desarrollo de la leccién y
el posterior trabajo personal del alumno en relacién con ella.

Practicas de laboratorio  El profesor atenderd personalmente a las dudas que surjan durante el desarrollo de la practica y
el posterior trabajo personal del alumno en relacién con ella.

Resolucién de problemas El profesor atendera personalmente a las dudas que surjan durante el intento de resolucién de
los ejercicios y problemas planteados.

Evaluacidn
Descripcién Calificaciébn  Resultados de
Formacién y
Aprendizaje
Practicas de Se evaluara cada practica de laboratorio entre 0 y 10 puntos, en funcién 20 C34 D6
laboratorio del cumplimiento de los objetivos fijados en el enunciado de la misma y
de la preparacién previa y la actitud del alumnado. Cada practica podra
tener distinta ponderacion en la nota total.
Examen de Examen de los contenidos de la materia, que incluira los contenidos de 80 C34 D6
preguntas de las practicas de laboratorio, con una puntuacién entre 0 y 10 puntos.
desarrollo

Otros comentarios sobre la Evaluacion

Se realizaran varias pruebas para que ninguna supere el 40%, en horario docente y/o en las fechas/horarios aprobados por
el centro.

Fuentes de informacién
Bibliografia Bdsica

Bibliografia Complementaria

Julio Garrido Campos, Transparencias,
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Julio Garrido Campos, Guia practicas de laboratorio,

Recomendaciones
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