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Descricién Nesta materia os alumnos acadan as competencias necesarias para comprender o principio de

xeral funcionamento dos sensores xeoespaciais e o procesamento basico dende as respostas dos sensores ata a

obtencién dos datos.

Competencias

Cddigo

Al Posuir e comprender cofiecementos que aporten unha base ou oportunidade de ser orixinais no desenvolvemento
e/ou aplicacién de ideas, a miudo nun contexto de investigacion

A4 Que os estudantes saiban comunicar as stas conclusiéns e os cofiecementos e razéns Ultimas que as sustentan a
publicos especializados e non especializados dun modo claro e sen ambigliidades

A5 Que os estudantes posUan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun xeito que terd
que ser en gran medida autodirixido ou auténomo.

B2 Que os estudantes adquiran cofiecemento en geomatica e ingenieria cartografica.

B3 Que os estudantes adquiran a capacidade para analizar as necesidades dunha empresa no dmbito xeoespacial e
determinala mellor solucién tecnoldxica s mesmas.

Cl Que os alumnos adquiran cofiecementos basicos en topografia, geodesia, fotogrametria, tecnologia LiDAR, sistemas
de posicionamiento global e sistemas hidrograficos

C2 Que os alumnos adquiran cofiecementos basicos de programacién e manexen variables e sentenzas de control, asi
como que obtefian a capacidade de desenvolver algoritmos

C4 Que os alumnos adquiran coflecementos basicos en arquitecturas cliente-servidor e arquitecturas de aplicaciéns web.

D1 Poder integrar as informaciéns e datos aportados por diversos técnicos e ferramentas na redaccién de conclusiéns de
accion

D3  Saber transmitir dun modo claro e sen ambigiidades a un publico especializado ou non, resultados procedentes da
investigacion cientifica e tecnoléxica ou do dmbito da innovacién mais avanzada, asi coma os fundamentos mais
relevantes sobre 0s que se sustentan

D4  Concebir a Xeoinformatica como unha ferramienta de traballo transversal de aplicabilidade a multitud de sectores

D5  Error en traducci®n.

D6 Capacidad para comunicarse por oral y por escrito en lengua gallega

D7 Sostenibilidad y compromiso ambiental. Uso equitativo, responsable y eficiente de los recursos.

Resultados de aprendizaxe
Resultados previstos na materia Resultados de Formacién e
Aprendizaxe

Paxina 1 de 4



Coiiecer os principios fisicos da teledeteccion Al B2 Cl D1

Cofecer as técnicas de adquisiciéon de datos baseadas en imaxe e LiDAR Al B2 Cl D1

Cofiecer diferentes satélites existentes para a observacién da Terra Al B2 C1 D1

Conecer os sistemas de posicionamento global: GPS-NAVSTAR, GLONAS, GALILEO... Al B2 Cl D1

Cofiecer o fundamento dos sistemas inerciais C1 D1
C2 D3
Cc4 D4

Cofiecer en qué consisten as redes de sensores e 0s seus elementos fundamentais. Al B3 C2 D1
C4 D3

Cofiecer os fundamentos da topoloxia de redes e protocolos de comunicacién Al B3 C2 D1
A5 C4 D3

Contidos
Tema
Principios fisicos da teledeteccién. Espectro electromagnético
Propiedades da cuberta terrestre e resposta no espectro
Propiedades da atmosfera e resposta no espectro
Plataformas de observacién da Terra Caracteristicas dos sensores. Tipos.
Sensores Pasivos
Sensores Activos.
Plataformas de teledeteccidn espacial. Landsat. Copérnico.
Acceso a datos.
Niveis de procesamento.
Sistemas de posicionamiento global e sistemas  Descricién dos sistemas GNSS
inerciais. Segmento espacial.Segmento terrestre.Segmento de usuarios.
Cédigos GPS para posicionamiento.

Descricién dos sistemas inerciais.

Sensores basicos. Acelerémetro, Giréscopo, Magnetémetro.
Tipos de IMU: MEMS, FOG, RLG.

Algoritmos de navegacion. Filtro de Kalman.
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Sistemas de imaxe e sistemas LiDAR.

Estructura da visién humana.

Sensores de imaxe. Tipos

e adquisicién de datos.

Muestreo e cuantizacion.

Introduccién ao LiDAR. Rango

Tipos. Tempo de Vuelo, diferencia de Fase, Laser RADAR

Cambios de coordenadas. Nubes de puntos a partir de medidas de Rango.
Sistemas terrestres estatico e mobil. Sistema aéreo.

Redes de sensores.

Caracterizacion Xeral

Fundamentos de topoloxia de redes

Protocolos de comunicacién

Monitorizacion in situ nos sistemas globais de EO

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais

Leccién maxistral 15 25 40
Traballo tutelado 2 16 18
Seminario 1.5 4 5.5
Foros de discusion 0.5 7.5 8
Practicas en aulas informaticas 25 30 55
Exame de preguntas obxectivas 1 5 6
Resolucién de problemas e/ou exercicios 1 5 6
Practica de laboratorio 1 5 6
Traballo 0.5 3 3.5
Debate 0.5 1.5 2

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricion

Leccidon maxistral

Exposicién por parte do profesor dos contidos sobre a materia obxecto de estudo, bases tedricas
e/ou directrices dun traballo, exercicio ou proxecto a desenvolver polo estudante.

Traballo tutelado

Formulacién dun tema a partir do cal os alumnos deben facer un traballo de documentacion,
descricién de metodoloxias e exposicidn de resultados a partir dos cales establecer unha critica
fundamentada e as conclusiéns do mesmo.

Seminario

Entrevistas que o alumno mantén co profesorado da materia para asesoramento/desenvolvemento
de actividades da materia e do proceso de aprendizaxe.

Foros de discusion

Actividades desenvolvidas nun contorno virtual na que se debaten temas diversos e de actualidade
relacionados co ambito académico e/ou profesional.

Practicas en aulas
informaticas

Actividades de aplicacién dos cofiecementos a situacidéns concretas, e de adquisicién de habilidades
bésicas e procedimentais relacionadas coa materia obxecto de estudo, desenvolvidas en aulas de
informatica.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Practicas en aulas
informéaticas

Proporcionarase orientacién, apoio e motivacién para o proceso de aprendizaxe de forma
presencial na aula e nos momentos que o profesor ten asignados a titorias de despacho.

Traballo tutelado

Proporcionarase orientacién, apoio e motivacién para o proceso de aprendizaxe de forma
presencial na aula e nos momentos que o profesor ten asignados a titorias de despacho.

Seminario

Proporcionarase orientacién, apoio e motivacion para o proceso de aprendizaxe de forma
presencial na aula e nos momentos que o profesor ten asignados a titorias de despacho.

Foros de discusion

Proporcionarase orientacién, apoio e motivacion para o proceso de aprendizaxe de forma
presencial na aula e nos momentos que o profesor ten asignados a titorias de despacho e de
forma virtual a través dos foros de dubidas.

Avaliacion
Descricién Cualificacion  Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe
Exame de Evaluacién global do proceso de ensinanza-aprendizaje e a adquisicion 20 Al B2 C1
preguntas de competencias e cofiecementos a través de probas tipo test. A4 B3 (2
obxectivas A5 Cc4
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Resolucién de Evaluacién global do proceso de ensinanza-aprendizaje e a adquisicion 20 Al
problemas e/ou  de competencias e cofiecementos a través de probas de preguntas A4
exercicios curtas. A5
Practica de Seguirase un proceso de avaliacién a través do seguemento do 20 Al
laboratorio traballo nas practicas de aula de informatica. A4
A5

Traballo Evaluacién global do proceso de ensinanza-aprendizaje e a adquisicién 30 Al
de competencias e cofiecementos a través da realizacién individual ou en A4

grupo dun traballo tutelado . A5

Debate Avaliacién continua da participacion activa do alumno no discorrer da 10 Al
asignatura e a evolucidn do proceso de ensinanza-aprendizaxe. A4

A5

B2 C1
B3 C2
C4
B2 C1 D1
B3 C2 D3
C4 D4
D5
D6
D7
B2 Cl1
B3 C2
C4
B2 D1
B3 D3
D4
D5
D6
D7

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Basica

Chuvieco, Emilio, Teledeteccion Ambiental, Ariel, 2010

Bibliografia Complementaria

Liu, Jian-Guo, Essential image processing and GIS for remote sensing.Imaging sensor systems and remote
sensing satellites, Wiley Interscience, 2009

Comisién Europea, http://copernicus.eu/main/sentinels,

Comisién Europea, https://scihub.copernicus.eu/,

Recomendacions

Materias que contintan o temario

Procesamento de datos LiDAR/VO9M180V01110
Procesamento de imaxe xeospacial/VO9M180vV01109

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Enxefaria cartografica e xeodesia/V09M180v01101
Procesamento da informacion espacial/V09M180V01104
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