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Descricién Trataranse conceptos sobre sistemas en tempo real, automatizacién de maquinas con sistemas embebidos,
xeral implantacién de *interfaces home/maquina e implantacién de *algoritmos de control

Competencias

Cddigo

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B2 Capacidad para integrar las tecnologias de control, electrénica e informética en el disefio de un componente o de un
sistemas mecanico

B3 Realizar investigacién, desarrollo e innovacién en productos, procesos y metodologias en el &mbito de la mecatrdnica

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informdaticas en el dmbito de la ingenieria

B10 Capacidad para comunicarse con personas no expertas en la materia y transmitir conceptos, especificaciones y
funcionalidades en el campo de la ingenieria, tanto oralmente como de manera escrita

B1l1l Trabajo en equipo

C4 CE4 Capacidad para especificar e implementar técnicas de control

C6 CE6 Capacidad para especificar, seleccionar e integrar dispositivos eléctricos y electrénicos en sistemas mecatrénicos

Cc8 CE8 Destreza en el manejo de herramientas de software aplicables en el disefio, desarrollo y simulacién de los
sistemas electrénicos de control de un sistema mecatrénico.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de Formacion
e Aprendizaxe
Sistemas operativos en tempo real: Concorrencia e sincronizacién de operacions de control de B2 Cc4
dispositivos. B3 Cé
Analise de sistemas operativos en tempo real. Aplicaciéons en mecatrénica. B5 c8
B6
B10
B1l
Sistemas embebidos. Ferramentas de desenvolvemento. Dispositivos de E/S. Interfaz Bl Cc4
home/maquina. B2 Cé6
B3 Cc8
B5
B6
B10
B11l
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Desefio e implantacion de aplicacions para o control en tempo real en mecatrdnica. Bl C4

Contidos

Tema

Sistemas operativos en tempo real

Anélise de sistemas operativos en tempo real utilizados en aplicaciéns
industriales. Estandares e certificacion.

Sistemas operativos en tempo real

Concorrencia e sincronizacién de operaciéns de control de dispositivos.
Priorizacién de operaciéns e planificacién da execucién. Ferramentas para
a confeccién de sistemas multitarefa.

Sistemas operativos en tempo real

Aplicacidéns en mecatrénica

Sistemas embebidos

Ferramentas de desenvolvemento. Linguaxes de programacion.
Ferramentas de depuracién e analise da execucion de aplicacions
embebidas.

Sistemas embebidos

Dispositivos de E/S de sinais. Filtrado de sinais. Comunicaciéns.

Sistemas embebidos

Interfaz home/méaquina. Dispositivos de interfaz. Desefio de interfaces
graficas.

Aplicaciéns

Desefio e implantacién de aplicaciéns para o control en tempo real en
mecatrénica

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Leccion maxistral 10 27 37
Seminario 4 8 12
Practicas de laboratorio 8 16 24
Resolucién de problemas e/ou exercicios 2 0 2

*Qs datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Leccién maxistral Introducién dos conceptos e tecnoloxias fundamentais para o desenvolvemento da materia
Seminario Seminario para a discusion da aplicacién de técnicas tratadas na materia

Practicas de laboratorio Aplicacién practica dos conceptos e tecnoloxias da materia

Atencidn personalizada
Metodoloxias Descricion

Practicas de laboratorio Apoio a tarefas de aplicacion das técnicas impartidas na materia a casos practicos implantados en
material de laboratorio

Avaliacion
Descricion Cualificacion Resultados de Formacion
e Aprendizaxe
Leccién maxistral Participacion nas actividades formativas fundamentais na 30 Bl C4
materia, realizando un control de asistencia a clase B2 C6
B3 C8
B5
B6
B10
B11l
Seminario Realizacién de seminario 10 Bl C4
B2 C6
B3 C8
B5
B6
B10
B11l
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Practicas de laboratorio Avaliacién de aplicacidns practicas con material de 30
laboratorio
Resolucién de problemas  Avaliacién de conceptos tedricos 30

e/ou exercicios

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Basica

Bibliografia Complementaria

José Luis Camafio, Presentaciones utilizadas en la asignatura,

R. Krten, The QNX Cookbok - Recipes for programmers, 2003,

B. Gallmeister, POSIX.4, 1994,

Q. Li, C. Yao, Real-time concepts for embedded systems, 2003,

W. Bolton, Mechatronics: a multidisciplinary approach: electronic control systems in mechanical and electrical

engineering, 2008,

A. Forrai, Embedded Control System Design: A Model Based Approach, 2012,

M. Short, A Practitioner's Guide to Real Time and Embedded Control, 2014,

J. Valvano, Embedded Microcomputer Systems: Real Time Interfacing, 2011,

M Barr, Programming embedded systems in C and C++, 1999,

I.C. Bertolotti, G. Manduchi, Real-Time embedded systems, 2012,

J.W. Grenning, Test driven development for embedded C, 2011,

J. Valvano, Embedded Systems: Real-Time Interfacing to the Arm Cortex-M Microcontrollers, 2011,

J. Valvano, Real-time operating systems for ARM Cortex-M microcontrollers, 2012,

J. Valvano, Embedded Microcomputer Systems: Real Time Interfacing, 2011,

M.A. Yoder, J. Kridner, BeagleBone cookcook, 2015,

R. Grimmett, Arduino robotic projects, 2014,

H. Timmis, Practical Arduino Engineering, 2011,

Recomendacidns
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