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Competencias

Cddigo

Al CB6. Posuir e comprender cofiecementos que acheguen unha base ou oportunidade de ser orixinais no
desenvolvemento e/ou aplicacién de ideas, adoito nun contexto de investigacién.

A2 CB7. Que os estudantes saiban aplicar os cofiecementos adquiridos e a sla capacidade de resolucién de problemas
en contornos novos ou pouco cofiecidos dentro de contextos mais amplos (ou multidisciplinares) relacionados coa sUa
area de estudo.

A3 CB8. Que os estudantes sexan capaces de integrar cofiecementos e se enfrontar 8 complexidade de formular xuizos a
partir dunha informacién que, sendo incompleta ou limitada, inclia reflexiéns sobre as responsabilidades sociais e
éticas vinculadas & aplicacién dos seus cofiecementos e xuizos.

A4 CB9. Que os estudantes saiban comunicar as slas conclusiéns, e os cofilecementos e razéns ultimas que as
sustentan, a publicos especializados e non especializados dun xeito claro e sen ambigliidades.

A5 CB10. Que os estudantes postan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun xeito que
terd que ser, en grande medida, autodirixido e auténomo.

Cl CET1. Proyectar, calcular y disefiar productos, procesos, instalaciones y plantas.

Cc7 CET?7. Aplicar los conocimientos adquiridos y resolver problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de
contextos mas amplios y multidisciplinares.

C10 CET10. Poseer las habilidades de aprendizaje que permitan continuar estudiando de un modo autodirigido o
auténomo.

C13 CTI2. Conocimiento y capacidad para proyectar, calcular y disefar sistemas integrados de fabricacién.

C19 CTI8. Capacidad para disefiar y proyectar sistemas de produccién automatizados y control avanzado de procesos.

C28 CIPCL. Capacidad para el disefio, construccién y explotacién de plantas industriales.

D1  ABET-a. A capacidade de aplicar coflecementos de matematicas, ciencia e enxefierfa.

D2 ABET-b. A capacidade para desefar e dirixir experimentos, asi como para analizar e interpretar datos.

D5 ABET-e. A capacidade de identificar, formular e resolver problemas de enxeferia.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe
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Comprender os aspectos basicos das comunicacidns en plantas industriais. Al

Comprender os aspectos basicos dos sistemas en tempo real. Al

Cofiecer as caracteristicas dos sistemas operativos en tempo real utilizados na industria e a sta Al
implantacién e configuracién en plataformas para aplicaciéns de control. A3

Conecer o proceso experimental utilizado cando se desenvolven proxectos onde intervefien A2
comunicaciéns, tanto para a eleccién de dispositivos e a sda configuracién como para a programacién de A5
aplicaciéns. Cl

Comprensién dos aspectos basicos da aplicacién da informatica no control e supervisién de procesos Al
industriais. A2

Cofiecemento das tecnoloxias informaticas empregadas para a integracién da informacién industrial. Al

Cofiecementos basicos sobre sistemas non lineais de control Al
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Dominio das principais técnicas de control non lineal. Al

Contidos

Tema

T1.Introducion

Conceptos basicos de sistemas de tempo real
Modelo de referencia para sistemas de tempo real

T2.Planificacion

Visién xeral

Planificacién dirixida por tempo

Planificacién de tarefas periddicas con prioridades

Planificacién de tarefas aperiédicas e esporadicas con prioridades
Implementacién de algoritmos de planificacion

T3.Sistemas

Sistemas operativos e linguaxes de tempo real
Sistemas de tempo real de propdsito xeral

T4.Control de acceso

Seccions criticas sen apropiacién, herdanza de prioridade, limitacién de
propiedade.

T5.Comunicaciéns

Comunicaciéns en tempo real
Calidade de servizo en redes de paquetes
Comunicaciéns en tempo real en redes IP

T6.Programacién de baixo nivel e sistemas
encaixados

Interaccién co hardware

Interrupciéns e latencia

Memoria

Restricidns de potencia, tamafo e rendemento

T7.Modelado de sistemas de control

Modelado en variables de estado, casos lineal e non lineal.
Modelos en tempo continuo e en tempo discreto.
Simulacidn de sistemas de control.

T8.ldentificacion e estimacion

Identificacién de pardmetros en sistemas lineais e non lineais.
Estimacién de estados: observacion e filtrado.

Pracica 1: Introducién & programacién multifio

Uso dos conceptos fundamentais da programacion con fios

Practica 2: Comparticién de datos con fios

Acceso compartido 4 informacién en programacion multifio

Practica 3: Planificadores de tarefas

Desenvolvemento de planificadores de tarefas en contornas multifio.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais

Practicas de laboratorio 16 32 48
Sesion maxistral 20 40 60
Probas de resposta longa, de desenvolvemento 3 1.5 4.5

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricion

Practicas de laboratorio Familiarizarse coas técnicas de programacién mais habituais da programacién multifio.
Desenvolvemento de aplicaciéns no laboratorio. En horario de titorias farase unha atencién
personalizada para a resolucién de dubidas e aclaracién de conceptos.

Sesion maxistral

Descricién dos conceptos fundamentais do control de procesos en tempo real. Andlise de casos

practicos e aplicacién das técnicas & resolucién de tarefas. En horario de titorias
farase unha atencién personalizada para a resolucién de dibidas e aclaracién de conceptos.

Atencion personalizada

Metodoloxias

Descricion

Sesion maxistral

Practicas de laboratorio

Avaliacion
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Descricion Cualificacion  Resultados de

Formacion e
Aprendizaxe
Practicas de laboratorio  Avaliarase cada practica de laboratorio entre 0 e 10 puntos, en 20 Al C1 D1
funcién do cumprimento dos obxectivos fixados no enunciado A2 Cc7 D5

da mesma, da preparacion previa e do nivel de A3 C10

profesionalidade na actitude do alumnado. A4 C13

Cada practica pode ter unha ponderacidn distinta na nota total. A5 C19

C28
Probas de resposta longa, Exame final dos contidos da materia, que podera incluir 80 A2 C1 D1
de desenvolvemento problemas e exercicios cunha puntuacién entre 0 e 10 puntos. Cl3 D2
Cl9 D5

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Realizarase unha Avaliacién Continua do traballo do alumnado nas practicas ao longo das sesiéns de laboratorio
establecidas no cuadrimestre, sendo a asistencia 4s mesmas de caracter obrigatorio. No caso de non superala, realizarase
un exame de practicas na segunda convocatoria.

A avaliacién das practicas para o alumnado que renuncie oficialmente & Avaliacién Continua, realizarase nun exame de
practicas nas dlas convocatorias.

Poderanse esixir requisitos previos & realizacién de cada practica no laboratorio, de forma que limiten a maxima
cualificacién a obter..

Deberanse superar ambas as probas (escrita e practicas) para aprobar a materia, obténdose a nota total segundo a
porcentaxe indicada mais arriba. No caso de non superar as duas ou algunha das probas, poderase aplicar un escalado as
notas parciais de forma que a nota total non supere 0 4.5.

No exame final poderase establecer unha puntuacién minima nun conxunto de cuestiéns para superalo.

Na segunda convocatoria do mesmo curso o alumnado deberase examinar das probas (escrita e/ou practicas) non
superadas na primeira convocatoria, cos mesmos criterios daquela.

Segundo a Normativa de Avaliacién Continua, os alumnos suxeitos a Avaliaciéon Continua que se presenten a algunha
actividade avaliable recollida na Guia Docente da materia, seran considerados como "presentados".

Compromiso ético: Espérase que o alumno presente un comportamento ético adecuado. En caso de detectar un
comportamento non ético (copia, plaxio, utilizacién de aparellos electrénicos non autorizados, e outros), considerarase que o
alumno non reline os requisitos necesarios para superar a materia. Neste caso a cualificacién global no presente curso
académico serda de suspenso (0.0).

Non se permitird a utilizacién de ningun dispositivo electrénico durante as probas de avaliacién salvo autorizacién expresa.
0O feito de introducir un dispositivo electrénico non autorizado na aula de exame serd considerado motivo de non superacién
da materia no presente curso académico e a cualificacion global sera de suspenso (0.0).

Bibliografia. Fontes de informacion
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Recomendacions
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