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Competencias

Cddigo

Al Posuir e comprender cofiecementos que acheguen unha base ou oportunidade de ser orixinais no desenvolvemento
e/ou aplicacién de ideas, adoito nun contexto de investigacion.

A2 Que os estudantes saiban aplicar os cofiecementos adquiridos e a slUa capacidade de resolucién de problemas en
contornos novos ou pouco cofiecidos dentro de contextos mais amplos (ou multidisciplinares) relacionados coa sla
area de estudo.

A3 Que os estudantes sexan capaces de integrar cofiecementos e se enfrontar & complexidade de formular xuizos a
partir dunha informacién que, sendo incompleta ou limitada, inclia reflexiéns sobre as responsabilidades sociais e
éticas vinculadas & aplicacién dos seus cofiecementos e xuizos.

A5 Que os estudantes poslan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun xeito que terd
que ser, en grande medida, autodirixido e auténomo.

Bl Capacidade para a xestién: planificacién, desenvolvemento de actividades, capacidade de analise e desenvolvemento
de melloras

B2 Cofecer as técnicas desenvolvidas para involucrar ao persoal da empresa na calidade e a mellora continua

B3 Capacidade de dirixir a xestiéon da empresa sempre baixo ao enfoque ao cliente

B4 Cofecer aspectos xenéricos da xestiéon econdmica na industria do automobil

C3 Cofiecer as tecnoloxias e procesos da industria do automébil

D1  Capacidade de traballo en equipo

D2 Dominio da xestién de proxectos na industria do automaébil

D3 Destreza no manexo de ferramentas informaticas habituais no sector da automocién

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de
Formacién e
Aprendizaxe
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_ Dominio de aspectos especificos de sistemas de dindmica vehicular, analizando os sistemas de Al
direccién, transmisién, etc. A2

Contidos
Tema
Sistemas de dindmica vehicular - Pneumaticos
- Suspensiéns: Definicién de elementos
- Sistemas de Freos
- Sistemas Direccién (asistida)
- Sistemas activos de control de chasis
- Ciclo de Desenvolvemento e probas de sistemas dindmicos.
Comportamento - Prestacions bésicas
- Modelado dun sistema de vehiculos
- Concepcidn de direccién a baixa velocidade
- Dindmica en réxime estacionario
- Dindmica en réxime transitorio
- Fundamentos dindmicos de suspensién

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Practicas en aulas de informatica 3 6 9
Resolucién de problemas e/ou exercicios 4 4 8
Saidas de estudo/practicas de campo 2 4 6
Sesion maxistral 16 35.5 51.5
Probas de resposta longa, de desenvolvemento 0.25 0 0.25
Resolucidn de problemas e/ou exercicios 0.25 0 0.25

*0s datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Practicas en aulas de  Actividades de aplicacién dos cofiecementos nun contexto determinado, e de adquisicién de
informatica habilidades bésicas e *procedimentales en relacién coa materia, a través da utilizaciéon de medios
informaticos.
Resolucién de Actividade na que se formulan problemas e/ou exercicios relacionados coa materia. O alumno debe
problemas e/ou desenvolver as soluciéns adecuadas ou correctas mediante o exercicio de rutinas, a aplicacién de
exercicios férmulas ou *algoritmos, a aplicacion de procedementos de transformacion da informacién
dispofiible e a interpretacion dos resultados.
Saidas de Actividades de aplicacion dos cofiecementos a situacidns concretas e de adquisicién de habilidades
estudo/practicas de bésicas e *procedimentales relacionadas coa materia. Desenvélvese en espazos non académicos
campo exteriores.
Sesién maxistral Exposicidn por parte do profesor dos contidos sobre a materia obxecto de estudo.

Atencion personalizada
Metodoloxias Descricion

Practicas en aulas de informatica O profesor presenta os obxectivos, orienta o traballo e realiza o seguimento.
Resolve dubidas

Resolucién de problemas e/ou exercicios O profesor presenta os obxectivos, orienta o traballo e realiza o seguimento.
Resolve dubidas

Avaliacion

Descricién Cualificacion Resultados de
Formacion e
Aprendizaxe
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Probas de resposta longa, de preguntas abertas sobre un tema. Os alumnos deben 50 Al Bl C3 D1

desenvolvemento desenvolver, relacionar, organizar e presentar os A2 B2 D2
cofiecementos que tefien sobre a materia A3 B3 D3

A5 B4
Resolucién de problemas e/ou 0 alumno debe solucionar unha serie de problemas e/ou 50 Al Bl C3 D1
exercicios exercicios nun tempo/condiciones establecido/*as polo A2 B2 D2
profesor. A3 B3 D3

A5 B4

Outros comentarios sobre a Avaliacion
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Recomendacions
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