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Descrición
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Competencias
Código 
A1 Posuír e comprender coñecementos que acheguen unha base ou oportunidade de ser orixinais no desenvolvemento

e/ou aplicación de ideas, adoito nun contexto de investigación.
A2 Que os estudantes saiban aplicar os coñecementos adquiridos e a súa capacidade de resolución de problemas en

contornos novos ou pouco coñecidos dentro de contextos máis amplos (ou multidisciplinares) relacionados coa súa
área de estudo.

A3 Que os estudantes sexan capaces de integrar coñecementos e se enfrontar á complexidade de formular xuízos a
partir dunha información que, sendo incompleta ou limitada, inclúa reflexións sobre as responsabilidades sociais e
éticas vinculadas á aplicación dos seus coñecementos e xuízos.

A5 Que os estudantes posúan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun xeito que terá
que ser, en grande medida, autodirixido e autónomo.

B1 Capacidade para a xestión: planificación, desenvolvemento de actividades, capacidade de análise e desenvolvemento
de melloras

B2 Coñecer as técnicas desenvolvidas para involucrar ao persoal da empresa na calidade e a mellora continua
B3 Capacidade de dirixir a xestión da empresa sempre baixo ao enfoque ao cliente
B4 Coñecer aspectos xenéricos da xestión económica na industria do automóbil
C3 Coñecer as tecnoloxías e procesos da industria do automóbil
D1 Capacidade de traballo en equipo
D2 Dominio da xestión de proxectos na industria do automóbil
D3 Destreza no manexo de ferramentas informáticas habituais no sector da automoción

Resultados de aprendizaxe
Resultados previstos na materia Resultados de

Formación e
Aprendizaxe
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_ Dominio de aspectos específicos de sistemas de dinámica vehicular, analizando os sistemas de
dirección, transmisión, etc.

A1
A2
A3
A5
B1
B2
B3
B4
C3
D1
D2
D3

Contidos
Tema  
Sistemas de dinámica vehicular - Pneumáticos

- Suspensións: Definición de elementos
- Sistemas de Freos
- Sistemas Dirección (asistida)
- Sistemas activos de control de chasis
- Ciclo de Desenvolvemento e probas de sistemas dinámicos.

Comportamento - Prestacións básicas
- Modelado dun sistema de vehículos
- Concepción de dirección a baixa velocidade
- Dinámica en réxime estacionario
- Dinámica en réxime transitorio
- Fundamentos dinámicos de suspensión

Planificación
 Horas na aula Horas fóra da aula Horas totais
Prácticas en aulas de informática 3 6 9
Resolución de problemas e/ou exercicios 4 4 8
Saídas de estudo/prácticas de campo 2 4 6
Sesión maxistral 16 35.5 51.5
Probas de resposta longa, de desenvolvemento 0.25 0 0.25
Resolución de problemas e/ou exercicios 0.25 0 0.25
*Os datos que aparecen na táboa de planificación son de carácter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxía docente
 Descrición
Prácticas en aulas de
informática

Actividades de aplicación dos coñecementos nun contexto determinado, e de adquisición de
habilidades básicas e *procedimentales en relación coa materia, a través da utilización de medios
informáticos.

Resolución de
problemas e/ou
exercicios

Actividade na que se formulan problemas e/ou exercicios relacionados coa materia. O alumno debe
desenvolver as solucións adecuadas ou correctas mediante o exercicio de rutinas, a aplicación de
fórmulas ou *algoritmos, a aplicación de procedementos de transformación da información
dispoñible e a interpretación dos resultados.

Saídas de
estudo/prácticas de
campo

Actividades de aplicación dos coñecementos a situacións concretas e de adquisición de habilidades
básicas e *procedimentales relacionadas coa materia. Desenvólvese en espazos non académicos
exteriores.

Sesión maxistral Exposición por parte do profesor dos contidos sobre a materia obxecto de estudo.

Atención personalizada
Metodoloxías Descrición
Prácticas en aulas de informática O profesor presenta os obxectivos, orienta o traballo e realiza o seguimento.

Resolve dúbidas
Resolución de problemas e/ou exercicios O profesor presenta os obxectivos, orienta o traballo e realiza o seguimento.

Resolve dúbidas

Avaliación
 Descrición Cualificación Resultados de

Formación e
Aprendizaxe
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Probas de resposta longa, de
desenvolvemento

preguntas abertas sobre un tema. Os alumnos deben
desenvolver, relacionar, organizar e presentar os
coñecementos que teñen sobre a materia

50 A1
A2
A3
A5

B1
B2
B3
B4

C3 D1
D2
D3

Resolución de problemas e/ou
exercicios

o alumno debe solucionar unha serie de problemas e/ou
exercicios nun tempo/condiciones establecido/*as polo
profesor.

50 A1
A2
A3
A5

B1
B2
B3
B4

C3 D1
D2
D3

Outros comentarios sobre a Avaliación
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Recomendacións


