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Web

Descricién ESTA MATERIA PRESUPON CURSAR DESENO DE *MAQUINAS-*| E *II. PROPORCIONANDO Ao ALUMNO Os

xeral CONECEMENTOS DOS FUNDAMENTOS *BASICOS DAS *TECNICAS COMPUTACIONAIS DO DESENO *MECANICO:

A *DINAMICA DOS SISTEMAS *MULTICUERPO E O *METODO DOS *ELEMNTOS *FINITOS.

Resultados de Formacion e Aprendizaxe

Cddigo

Bl CG1 Capacidade para a redaccioén, sinatura e desenvolvemento de proxectos no ambito da enxefiaria industrial, na
especialidade de Mecanica, que tefian por obxecto, a construcién, reforma, reparacion, conservacioén, demolicién,
fabricacién, instalacion, montaxe ou explotacién de: estruturas, equipos mecanicos, instalaciéns enerxéticas,
instalaciéns eléctricas e electrénicas, instalaciéns e plantas industriais, e procesos de fabricacién e automatizacién.

B4 CG4 Capacidade para resolver problemas con iniciativa, toma de decisiéns, creatividade, razoamento critico e
capacidade para comunicar e transmitir cofiecementos, habilidades e destrezas no campo da enxefiaria industrial na
especialidade de Mecanica.

B5 CG5 Cofiecementos para a realizacién de mediciéns, cdlculos, valoraciéns, taxacions, peritaxes, estudos, informes,
planes de labores e outros traballos anélogos.

B6 CG6 Capacidade para 0 manexo de especificaciéns, regulamentos e normas de obrigado cumprimento.

B9 CG9 Capacidade de organizacion e planificacién no dmbito da empresa, e outras instituciéns e organizacions.

B10 (CG10 Capacidade para traballar nun medio multilingle e multidisciplinar.

B1l CG11 Cofiecemento, comprension e capacidade para aplicar a lexislacién necesaria no exercicio da profesion de
Enxefieiro Técnico Industrial.

C19 CE19 Coflecementos e capacidades para aplicar as técnicas de enxefaria gréfica.

C20 CE20 Cofiecementos e capacidades para o célculo, desefio e ensaio de maquinas.

D2 CT2 Resolucién de problemas.

D6  CT6 Aplicacién da informatica no &mbito de estudo.

D9 CT9 Aplicar cofiecementos.

D10 CT10 Aprendizaxe e traballo auténomos.

D17 CT17 Traballo en equipo.

Resultados previstos na materia

Resultados previstos na materia Resultados de Formacién
e Aprendizaxe

Cofiecer e aplicar as técnicas computacionais de modelado 2D e 3D ao desefio mecanico. Bl C19 D2
Cofiecer e aplicar as técnicas computacionais para a xeracién de documentacién para fabricacién, B4 C20 D6
montaxe e funcionamento de maquinas e construciéns B5 D9
industriais. B6 D10
Cofiecer e aplicar as técnicas computacionais para o célculo cldsico de desefio de maquinas. B9 D17
Cofiecer e aplicar as técnicas computacionais de analise numérica no desefio de maquinas B10

B11l
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Contidos

Tema

*INTRODUCCION Ao DESENO ASISTIDO -CALCULO COMPUTACIONAL APLICADO Ao DESENO *MECANICO.
MODELADO COMPUTACIONAL DUN SISTEMA -COMPONENTES *BASICOS DUN SISTEMA.

*MECANICO. -MODELADO DE ADOITADOS.

-MODELADO DE *LIGADURAS *GEOMETRICAS.
-MODELADO DE FORZAS.
-FORZAS DE *LIGADURA. *MULTIPLICADORES DE *LAGRANGE.
*CINEMATICA COMPUTACIONAL -*ANALISIS DOS MECANISMOS POR COMPUTADOR.
-*DETERMINACION DA *POSICION, VELOCIDADE E *ACELERACION.
-O PROBLEMA DA *CONDICION INICIAL.
-*METODOS *NUMERICOS DE *RESOLUCION.
*DINAMICA COMPUTACIONAL -FUNDAMENTOS E BASES PREVIAS.
-*DINAMICA 2-D E 3-D
-SISTEMA *ALGEBRAICO-*DIDERENCIAL
-MODELADO DE RESISTENCIAS PASIVAS
-MOTOR DE *INTAGRACION.*METODOS DE PASO *CTE. E PASO VARIABLE.
-*ANALISIS *DINAMICO DO MOVEMENTO NA CONTORNA DO EQUILIBRIO.
-*DETERMINACION DA MATRIZ INERCIA, *ELASTICA E *AMORTIGUACION
-*DINAMICA DO IMPACTO
-*DINAMICA DO CONTACTO.
*METODO DOS ELEMENTOS *FINITOS -COORDENADAS *NODALES.
-ECUACIONS E *DEFINICION DE ELEMENTOS.
-*CONECTIVIDAD ENTRE ELEMENTOS.
-*IMPOSICION DE *LIGADURAS.
-*DETERMINACION DA MATRIZ INERCIA, *ELASTICA E *AMOTIGUAMIENTO.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Lecciéon maxistral 19 58 77
Practicas de laboratorio 30 36 66
Exame de preguntas de desenvolvemento 2 0 2
Informe de practicas, practicum e practicas externas 0 5 5
Resolucién de problemas e/ou exercicios 0 5 5

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente
Descricion

Leccion maxistral CLASE MAXISTRAL NA QUE SE EXPONEN Os CONTIDOS *TEORICOS-*PRACTICOS POR MEDIOS
TRADICIONAIS (LOUSA) E RECURSOS MULTIMEDIA.

Practicas de laboratorio *REALIZACION DE TAREFAS PRACTICAS EN LABORATORIO DOCENTE

Atencion personalizada
Metodoloxias Descricion

Leccidon maxistral

Practicas de laboratorio

Probas Descricion

Exame de preguntas de desenvolvemento

Informe de practicas, practicum e practicas externas

Resolucién de problemas e/ou exercicios

Avaliacion

Descricién Cualificacion  Resultados de
Formacién e
Aprendizaxe
Exame de preguntas de *EVALUACION DOS CONECEMENTOS *ADQUIRDOS 40 Bl Cl19 D2
desenvolvemento MEDIANTE UN EXAME *TEORICO-PRACTICO B4 C20 D6
B5 D9
B6 D10
B9 D17
B10
B1l
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Informe de practicas, practicum e AVALIASESE A *REALIZACION DAS MEMORIAS DE 30
practicas externas PRACTICALAS REALIZADAS NO CURSO.
Resolucién de problemas e/ou AVALIASE A RESOLUCION DE PROBLEMAS OU 30

exercicios EXERCICIOS

Cl19 D2
C20 D6

D10
D17

Outros comentarios sobre a Avaliacion

A MATERIA APROBASESE S| OBTENSE UNHA *CALIFICACION IGUAL Ou MAIOR QUE UN CINCO COMO NOTA FINAL,
ENTRE&*nbsp;A ASISTENCIA Ao LABORATORIO, As MEMORIAS DE CADA PRACTICA E TRABALLOS TUTELADOS. PARTE DO

EXAME PODE SER DERIVADO A *REALIZACION DE MAIS ACTIVIDADES E/Ou TRABALLOS

Para os que non sigan a avaliacién continua realizardn un exame distinto aos que si a sigan sobre toda a materia.

ético:

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Basica

AHMED A. SHABANA, DYNAMICS OF MULTIBODY SYSTEMS, 1998,

Bibliografia Complementaria

P.NIKRAVESH, PLANAR MULTIBODY DYNAMICS, 2008,

Recomendacions

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Teoria de maquinas e mecanismos/V12G380V01306
Desefio de maquinas 1/V12G380V01304
Desefio de maquinas I1/V12G380V01911

Outros comentarios

Requisitos:

Para matricularse nesta materia é necesario superar ou ben estar matriculado de todas as materias dos cursos inferiores ao

curso no que esta situada esta materia.

En caso de discrepancias, prevalecerd a version en castelan desta guia.
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