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Competencias

Cddigo

A3 Que os estudantes sexan capaces de integrar cofiecementos e se enfrontar & complexidade de formular xuizos a
partir dunha informacién que, sendo incompleta ou limitada, inclla reflexidéns sobre as responsabilidades sociais e
éticas vinculadas & aplicacién dos seus cofiecementos e xuizos.

A4 Que os estudantes saiban comunicar as stas conclusidns, e os cofiecementos e razédns Ultimas que as sustentan, a
publicos especializados e non especializados dun xeito claro e sen ambigiidades.

A5 Que os estudantes posUan as habilidades de aprendizaxe que lles permitan continuar estudando dun xeito que terd
que ser, en grande medida, autodirixido e auténomo.

Cc7 CET7. Aplicar los conocimientos adquiridos y resolver problemas en entornos nuevos o poco conocidos dentro de
contextos mas amplios y multidisciplinares.

C19 CTI8. Capacidad para disefiar y proyectar sistemas de produccién automatizados y control avanzado de procesos.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de

Formacioén e

Aprendizaxe
Comprender os aspectos basicos das comunicacidns en plantas industriais. A3

Ad

A5

C7
Comprender os aspectos basicos dos sistemas en tempo real. A3

A5
Cofiecer as caracteristicas dos sistemas operativos en tempo real utilizados na industria e a sta A3
implantacién e configuracién en plataformas para aplicaciéns de control. A5

c7

C19
Conecer o proceso experimental utilizado cando se desenvolven proxectos onde intervefien A5
comunicaciéns, tanto para a eleccion de dispositivos e a sta configuracion como para a programacién de C7
aplicaciéns. C19
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Comprension dos aspectos basicos da aplicacion da informatica no control e supervisién de procesos C7

industriais. C19

Cofiecemento das tecnoloxias informaticas empregadas para a integracién da informacién industrial. A3
C7
C19

Cofiecementos basicos sobre sistemas non lineais de control A3

Dominio das principais técnicas de control non lineal. A3
A5
C7
C19

Contidos

Tema

T1.Introducién Conceptos basicos de sistemas de tempo real

Modelo de referencia para sistemas de tempo real
T2.Planificacién Visién xeral

Planificacién dirixida por tempo

Planificacién de tarefas periddicas con prioridades

Planificacién de tarefas aperiddicas e esporadicas con prioridades
Implementacién de algoritmos de planificacién

T3.Sistemas Sistemas operativos e linguaxes de tempo real
Sistemas de tempo real de propdsito xeral

T4.Control de acceso Secciéns criticas sen apropiacién, herdanza de prioridade, limitacién de
propiedade.

T5.Comunicaciéns Comunicaciéns en tempo real

Calidade de servizo en redes de paquetes
Comunicaciéns en tempo real en redes IP

T6.Programacién de baixo nivel e sistemas Interaccién co hardware
encaixados Interrupciéns e latencia

Memoria

Restriciéns de potencia, tamafio e rendemento
T7.Modelado de sistemas de control Modelado en variables de estado, casos lineal e non lineal.

Modelos en tempo continuo e en tempo discreto.
Simulacién de sistemas de control.

T8.ldentificacién e estimacién Identificacién de pardmetros en sistemas lineais e non lineais.
Estimacion de estados: observacion e filtrado.

Pracica 1: Introducidn & programacion multifio  Uso dos conceptos fundamentais da programacién con fios

Practica 2: Comparticiéon de datos con fios Acceso compartido a informacién en programacién multifio

Practica 3: Planificadores de tarefas Desenvolvemento de planificadores de tarefas en contornas multifio.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Practicas de laboratorio 16 32 48
Leccién maxistral 20 40 60
Exame de preguntas de desenvolvemento 3 1.5 4.5

*Qs datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente
Descricién

Practicas de laboratorio Familiarizarse coas técnicas de programacién mais habituais da programacién multifio.
Desenvolvemento de aplicacidéns no laboratorio. En horario de titorias farase unha atencién
personalizada para a resolucion de dubidas e aclaracién de conceptos.

Leccién maxistral Descricién dos conceptos fundamentais do control de procesos en tempo real. Anélise de casos
practicos e aplicacion das técnicas a resolucién de tarefas. En horario de titorias
farase unha atencién personalizada para a resolucién de dubidas e aclaraciéon de conceptos.

Atencidn personalizada

Metodoloxias Descricion

Leccion maxistral Sesion maxistral
Practicas de laboratorio Practicas de Laboratorio
Avaliacion
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Descricion Cualificacion  Resultados de

Formacion e
Aprendizaxe
Practicas de laboratorio  Avaliarase cada practica de laboratorio entre 0 e 10 puntos, en 20 A3 c7
funcién do cumprimento dos obxectivos fixados no enunciado da A4 C19
mesma, da preparacién previa e do nivel de profesionalidade na A5
actitude do alumnado.
Cada prdctica pode ter unha ponderacidn distinta na nota total.
Exame de preguntas de  Exame final dos contidos da materia, que podera incluir 80 C19

desenvolvemento problemas e exercicios cunha puntuacién entre 0 e 10 puntos.

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Bdsica

Laplante, Phillip A., Real-time systems design and analysis, 3,
Qing Li, Real-time concepts for embedded systems, 1,
Moreno, Garrido, Balaguer, Ingenieria de Control, 1,

Slotine, Jean-Jacques E., Applied nonlinear control, 1,
Bibliografia Complementaria

Recomendacions

Plan de Continxencias

Descricion
Parte de Sistemas en Tiempo Real

Docencia de Teoria:
Preferiblemente presencial. De no ser posible, se dara docencia no presencial. En este caso se reforzara el material docente
en Faitic y se activaran tutorias telematicas, por Email y/o a través de Despachos Virtuales.

Evaluacién
En caso de no ser posible la presencialidad, tanto los exdmenes como el planteamiento, seguimiento, entrega y evaluacién
de los trabajos se realizaran usando los medios electrdnicos disponibles: FAITIC, campus remoto, email. etc.

Parte de Ingenieria de Control

Docencia de Teoria:
Preferiblemente presencial. De no ser posible, se dard docencia no presencial. En este caso se reforzard el material docente
en Faitic y se activaran tutorias telematicas, por Email y/o a través de Despachos Virtuales.

Evaluacién

La evaluacién se basa en trabajos practicos personalizados, que consisten en la resolucién informética de casos de estudio
mediante Matlab-Simulink.

En caso de no ser posible la presencialidad, se utilizaran los recursos telematicos necesarios (Faitic, Email, Campus Virtual)
para el planteamiento, seguimiento, entrega y evaluacién de dichos trabajos.
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