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Descricién (*)La utlizacién de técnicas de modelado junto con recursos informaticos para simular sistemas
xeral electromecdnicos es una herramienta fundamental para el disefio, andlisis e integracién de sistemas

mecatrdnicos.

Competencias

Cddigo

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informaticas en el ambito de la ingenieria

B7 Capacidad para el manejo de especificaciones, reglamentos y normas de obligado cumplimiento

B10 Capacidad para comunicarse con personas no expertas en la materia y transmitir conceptos, especificaciones y
funcionalidades en el campo de la ingenieria, tanto oralmente como de manera escrita

B12 Hablar bien en publico

C2 CE2 Capacidad para el uso de técnicas de disefio, desarrollo y simulacién aplicadas a sistemas mecatrénicos

c8 CE8 Destreza en el manejo de herramientas de software aplicables en el disefio, desarrollo y simulacién de los
sistemas electrénicos de control de un sistema mecatrénico.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de Formacién
e Aprendizaxe
Destreza en técnicas de simulacién de sistemas mecatrénicos. Bl C2
B5 C8
B6
B7
B10
B12
Cofilecemento para desefiar , simular e analizar o comportamento de sistemas mecatrdnicos Bl C2
B5 C8
B6
B7
B10
B12

Paxina 1 de 3


http://faitic.uvigo.es

Capacidade para modelar sistemas electromecanicos sinxelos Bl C2
B5 C8
B6
B7
B10
B12
Contidos
Tema
Tema 1. Introducién ao modelado e simulacién. 1.1. Introducién ao modelado
1.2. Introducién & simulacién
Tema 2. Técnicas de modelado 2.1. Modelado baseado en ecuacidéns diferenciais.
2.2. Modelado baseado en diagramas de bloques.
2.3. Modelado iconico.
2.4. Modelado baseado en BondGraph.
Tema 3. Modelado e Simulacién de Sistemas 3.1. Ferramentas de modelado e simulacion.
Mecatrdnicos 3.2. Simulacién numérica con Matlab e Simulink.
3.3. Simulacion de eventos discretos con Arena.
3.4. Simulacién dindmica 3D con V-Rep

Planificacion

Horas na aula

Horas féra da aula

Horas totais

Estudo de casos 3 3 6
Practicas de laboratorio 8 4 12
Leccidon maxistral 10 30 40
Resolucidn de problemas e/ou exercicios 2 4 6
Traballo 1 10 11

*0s datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do

alumnado.

Metodoloxia docente

Descricion

Estudo de casos

Solucién de exercicios e casos practicos con axuda de ferramentas informaticas. Traballo en grupo.

Practicas de laboratorio En laboratorios tecnoldxicos ou en aulas informaticas.

Leccién maxistral

Presentacidn de contidos na aula con axuda de computador e medios audiovisuais.

Atencidn personalizada

Metodoloxias Descricion

Leccion maxistral

Ademais da posibilidade inmediata de responder a cuestiéns concretas xurdidas nas clases

presenciais, o profesorado estd dispofiible en horas de tutorias para orientar aos alumnos na
resolucién de exercicios e traballos, asf como resolver as dibidas que poidan xurdir.

Estudo de casos

Ademais da posibilidade inmediata de responder a cuestiéns concretas xurdidas nas clases

presenciais, o profesorado estd dispofiible en horas de tutorias para orientar aos alumnos na
resolucién de exercicios e traballos, asi como resolver as dubidas que poidan xurdir.

Practicas de

Ademais da posibilidade inmediata de responder a cuestidns concretas xurdidas nas clases

laboratorio presenciais, o profesorado estd dispofiible en horas de tutorias para orientar aos alumnos na
resolucién de exercicios e traballos, asi como resolver as dubidas que poidan xurdir.

Probas Descricion

Traballo Ademais da posibilidade de responder a cuestidns concretas xurdidas nas clases presenciais, o
profesorado esta dispofiible en horas de titorias para orientar aos alumnos na resolucién de
exercicios e traballos, asf como resolver as dibidas que poidan xurdir.

Avaliacion

Descricion

Cualificacion

Resultados de
Formacioén e
Aprendizaxe

Estudo de casos Asistencia a clase e participacién activa na resolucién de casos e 10
eXercicios.
Practicas de laboratorio Asistencia e participacion activa nas practicas de laboratorio. 20

Bl
B5
B6
B7
B10
B12

C2
C8
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Leccién maxistral Valorarase a asistencia a clase, a puntualidade, e a actitude e 10 B10
aproveitamento das sesiéns maxistrais

Resolucién de Exercicio escrito de resposta curta ou mesmo tipo test. Tamén se 20-100 Bl C2
problemas e/ou podera incluir un exame oral. B5 Cc8
exercicios A duracidn total do exame non serd superior a 2 horas. B6
B7
B10
B12
Traballo Traballo individual consistente na simulacién dun sistema 40 Bl C2
*mecatrénico B5 C8
B6
B10

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Poderase superar a materia en avaliacién continua se se asiste a todas as clases presenciais, se participa activamente nas
practicas de laboratorio, se entrégan os exercicios propostos, e se realiza , nos prazos establecidos, un bo traballo tutelado.

Os alumnos que non superen a materia en primeira convocatoria (avaliacién continua) sempre teradn a opcién de
presentarse a exame final.

Espérase que o alumno presente un comportamento ético adecuado. En caso de detectar un comportamento non ético
(copia, plaxio, utilizacién de aparellos electrénicos non autorizados, por exemplo), considerarase que o alumno non retine os
requisitos necesarios para superar a materia. Dependendo do tipo de comportamento non ético detectado, poderiase
concluir que o alumno non alcanzou as competencias necesarias para superar a materia.

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Basica

Bibliografia Complementaria

Enrique Paz, Apuntes de Simulacion,

Juan José Areal, Apuntes de simualcion con Arena,

Coppeliarobotics, Modelado y Simulacion en V-REP,

Dean C. Karnopp, Donald L. Margolis, Ronald C. Rosenberg, System Dynamics: Modeling, Simulation, and Control of
Mechatronic Systems, 59, Wiley, 2012

Recomendacions

Materias que contintdan o temario

Introducién ao Control de Eixos/V04M093V01107
Simulacién Dindmica MBS de Sistemas/V04M093V01210
Sistemas Robotizados/V04M093V01211

Materias que se recomenda ter cursado previamente

Desefio de Elementos Mecénicos/V04M093V01105

Modelado de Sistemas Mecanicos e Industrializaciéon do Desefio/V04M093V01108
Sensores e Actuadores para Maquinaria/V04M093V01111
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