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Web

Descricién 0 obxectivo da materia é introducir as caracteristicas construtivas, funcionais e operativas das maquinas e
xeral instalacions de uso mais estendido no transporte interno na industria. *Asimismo, abérdanse tamén outros

tipos de transporte exterior utilizados para o traslado fisico de mercadorias ou persoas.

0 temario abordado, asi como o tratamento eminentemente aplicado da bibliografia, tenta cubrir as
experiencias e necesidades dunha materia xeneralista e propia das Ultimas etapas de formacién do
enxefeiro.

Competencias

Cddigo

C5 CET5. Gestionar técnica y econémicamente proyectos, instalaciones, plantas, empresas y centros tecnolégicos.
Cl4 CTI3. Capacidad para el disefio y ensayo de maquinas.

C32 CIPC5. Conocimientos sobre métodos y técnicas del transporte y manutencién industrial.

D9 ABET-i. Un recofiecemento da necesidade e a capacidade de involucrarse na aprendizaxe ao longo da vida.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de Formacién
e Aprendizaxe

- Comprender os aspectos basicos de diferentes alternativas de manutencion e transporte en C5 D9

calquera ambito. Cl4

- Dominar as técnicas actuais dispofiibles na manutencién. C32

- Profundar nas técnicas de manutencién industrial.
- Adquirir habilidades sobre o proceso de analise de sistemas de manutencién industrial.
- Capacidade de avaliacién critica no d@mbito industrial do movemento de cargas ou persoas.

Contidos
Tema
Introducién Xeral. Concepto de xeradores de ordes de movemento.
Criterios de Clasificacién dos sistemas de Perfis de velocidade. Tipos.
Transporte e Manutencién na industria. Concepto *Input *Shaping.
Ferramentas de Analises e Desefio do movemento:*Vectoriales, Plano de
fase.
Bandas *Transportadoras. Caracteristicas xerais.
Cables e *Poleas. Anélise funcional e Dinamica.
Particularidades.
Parafusos *sinfin Caracteristicas xerais.

Anélise funcional.
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Carretillas de manutencién Caracteristicas xerais.
*Analisis funcional.
Notas técnicas de prevencion de riscos laborais.
Pontes Guindastre. Caracteristicas xerais.
Anélise Dinamica. Modelo Dindmico.
Notas Técnicas de Prevencién de Riscos Laborais.
Mellora da resposta dindamica.
Guindastres Torre. Caracteristicas xerais.
Anélise Dinamica. Modelo Dindamico.
Notas Técnicas de Prevencién de Riscos Laborais.
Mellora da resposta dindmica.
Guindastres de Espigén. Caracteristicas xerais.
Anélise Dinamica. Modelo Dinamico.
Notas Técnicas de Prevencion de Riscos Laborais.
Mellora da resposta dindmica.
Ascensores e Elevadores. Caracteristicas xerais.
Soluciéns de Desefio.
Anélise Dinamica. Modelo Dinamico.
Notas Técnicas de Prevencidn de Riscos Laborais.
Mellora da Resposta Dindmica.
Outros tipos de transporte exterior utilizados paraCaracteristicas xerais.

o traslado fisico de mercadorias ou persoas. Concepto *Platooning e *aplicacion estratéxica.
Sistemas de Transporte de Pezas na cabeza. Caracteristicas Morfoloxicas.
(*Overhead *cranes) Diferenciacién no modelado dindmico baseado en sistemas *multicuerpo.

Mellora da resposta dindmica.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Leccién maxistral 8 12 20
Practicas de laboratorio 5 0 5
Resolucién de problemas 5 10 15
Foros de discusién 2 0 2
Practicas en aulas informaticas 5 8 13
Traballo 2 18 20

*0s datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente
Descricién

Leccién maxistral Clases maxistrais sobre mecanismos e maquinas empregados en manutencién e transporte: estudo
do seu *cinematica e resposta dindmica incluindo as cargas transportadas. Notas técnicas de
*prevencion de riscos laborais asociadas

Practicas de laboratorio Equilibrado dun *rotor de *Jeffcott.
*Analisis *cinematico e dindmico dunha ponte guindastre.
Analise *cinematico e dindmico dun sistema de transporte de pezas na cabeza.

Resolucién de Problemas sobre *Polipastos.
problemas Problemas relativos a calculo de curvas de carga de guindastres industriais.
Problemas relativos a *analsis de sistemas de transporte de pezas na cabeza.
Foros de discusion Finalizada a presentacién dos traballos tutelados dbrese un foro de *discusion no que poden
participar libremente todos os alumnos.
Practicas en aulas Empregando *SolidWorks e *Simmechanics (*Matlab) como *parser, tamén *scripts de *Matlab,
informaticas realizase a andlise *cinematico e dindmico de maquinas basicas en enxefiaria de transporte.

Atencion personalizada

Metodoloxias Descricion

Leccidon maxistral

Foros de discusién

Avaliacion

Descricién Cualificacion  Resultados de
Formacioén e
Aprendizaxe
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Practicas de Equilibrado dun *rotor de *Jeffcott 10 C5 D9

laboratorio Anélise Dindmica de sistemas de transporte de pezas na cabeza. Cl14
Estudo *cinematico e dindmico dun *mini-ponte guindastre. Desefio C32
estrutural, *Poleas, *Reductora *Epicicloidal, Guias Lineais.
Resolucién de Formulacién e resolucién de problemas de *cinematica e dindmica 10 C5 D9
problemas de sistemas de transporte e manutencién industrial Cl14
C32
Practicas en aulas Simulacién da resposta dindmica de sistemas mecanicos de 10 C5 D9
informaticas transporte con *Matlab e *Simmechanics como *parser de C14
*SolidWorks C32
Traballo Traballos e proxectos basicos sobre os temas estudados na materia. 70 C5 D9
Cl4
C32

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Para os que non sigan a avaliacién continua realizardn un exame distinto aos que se a sigan sobre toda a materia.

Compromiso ético: Espérase que o alumno presente un comportamento ético adecuado. No caso de detectar un
comportamento non ético (copia, plaxio, utilizacién de aparellos electrénicos non autorizado, e outros) considérase que o
alumno non reline os requisitos necesarios para superar a materia. Neste caso a cualificacién global no actual curso
académico serd de suspenso (0.0).

Non se permitird a utilizacién de ningun dispositivo electrénico durante as probas de avaliacién salvo autorizacién expresa.
O feito de introducir un dispositivo electrénico non autorizado na aula de exame serd considerado motivo de non superacién
da materia no presente curso académico e a cualificacion global sera de suspenso (0.0).

Bibliografia. Fontes de informacion

Bibliografia Basica

Tarunraj Singh, Optimal Shaping Reference Commands:Theory and Applications, CRC Press,

William E. Singhose, Seering W., Command Generation for Dynamic Systems,

Bibliografia Complementaria

Roqgue Calero, Fundamentos de Mecanismos y Maquinas para Ingenieros, McGRAW-Hill,

Parviz E. Nikravesh, Planar Multibody Dynamics:Formulation,Programming and Applications, CRC Press,

Recomendacions

Outros comentarios
En caso de conflicto, prevalecerd la guia en castellano.
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