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Web

Descricién enxefiaria de sistemas

xeral automatizacién industrial e integracién de informacién industrial

principios basee da regulacién automatica e o control dixital

Competencias

Cddigo

B3 CG 3. Cofiecemento en materias basicas e tecnoléxicas, que os capacite para a aprendizaxe de novos métodos e
teorias e os dote de versatilidade para adaptarse a novas situaciéns.

C12 CE12 Cofiecementos sobre os fundamentos de automatismos e métodos de control.

C32 TIE8 Cofiecementos de regulacién automatica e técnicas de control e a sta aplicacién 4 automatizacion industrial.

D9 CT9 Aplicar cofiecementos.

D16 CT16 Razoamento critico.

D17 CT17 Traballo en equipo.

D20 CT20 Capacidade para comunicarse con persoas non expertas na materia.

Resultados de aprendizaxe

Resultados previstos na materia Resultados de Formacién
e Aprendizaxe
Cofilecementos xerais sobre o control dixital de sistemas dindmicos C12
Habilidade para concibir, desenvolver e *modelar sistemas automaticos C12 D9
C32
Capacidade de analizar as necesidades dun proxecto de automatizacion e fixar as stas B3 Cl2 D16
especificacions C32 D20
Destreza para concibir, valorar, planificar, desenvolver e implantar proxectos automaticos C12 D9
utilizando os principios e metodoloxias propias da enxefiaria D17
D20
Ser capaz de integrar distintas tecnoloxias (electrénicas, eléctricas, *neumdticas, etc.) nunha Unica Cl12 D9

automatizacion.

Contidos

Tema

enxefiaria de sistemas Definicién de Enxefaria de Sistemas.
Caracteristicas.
Aplicaciéns e obxectivos da enxefiaria de sistemas
0 proceso de enxefaria de sistemas
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Arquitecturas de sistemas de automatizacion Tipos de Sistemas Automaticos Programados e tecnoloxias de

industrial programacion
Arquitecturas de sistemas automaticos de producién
Compofientes
Integracién de tecnoloxias

Reguladores industriais Introducién

Conceptos xerais
Clasificacion

Fundamentos de Sistemas de control dixital Esquemas de control por *computador
Secuencias e sistemas discretos
Mostraxe
Reconstrucién
Sistemas *muestreados

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Sesion maxistral 32.5 32.5 65
Resolucidn de problemas e/ou exercicios 0 10 10
Proxectos 18 25 43
Probas de resposta longa, de desenvolvemento 1 10 11
Informes/memorias de practicas 0 10 10
Probas de tipo test 1 10 11

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Sesion maxistral Exposicién en clase de contidos tedricos
Resolucién de Traballo do alumno a partir de cuestiéns expostas en clase
problemas efou
exercicios
Proxectos Concibir un proxecto de automatizacion real

Atencion personalizada
Metodoloxias Descricion

Resolucién de problemas e/ou exercicios

Sesion maxistral

Proxectos

Probas Descricion

Informes/memorias de practicas

Probas de resposta longa, de desenvolvemento

Probas de tipo test

Avaliacion

DescriciénCualificacion Resultados de Formacidon e Aprendizaxe

Probas de resposta longa, de desenvolvemento 20 B3 D9

Informes/memorias de practicas 60 B3 C12 D9
C32 D16
D17
D20

Probas de tipo test 20 B3 D9
D16

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Compromiso ético: Espérase que os alumnos tefian un comportamento ético adecuado. Se se detecta un comportamento
pouco ético (copia, plaxio, uso de dispositivos electrénicos non autorizados, e outros) considérase que o estudante non
cumpre cos requisitos para aprobar a materia. Neste caso a cualificacién global no presente curso académico sera de
suspenso (0.0).

Bibliografia. Fontes de informacion
K. Ogata, Sistemas de Control en Tiempo Discreto, Prentice Hall,
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E. A. Parr, Control Engineering, Butterworth,

E. Mandado, Autdmatas Programables: Entornos y aplicacion, Thomson,

J. Balcells, J.L. Romera, Autématas Programables, Marcombo,

Benjamin S. Blanchard, Ingenieria de Sistemas, Isdefe,

"Ingenierfa de Control: Modelado y Control de Sistemas Dindmicos"; L. Moreno, S. Garrido, C. Balaguer; Ariel Ciencia; 2003

Howard Eisner "Ingenieria de Sistemas y gestidn de proyectos". Aenor 2000

S. Nakajima "TPM. Introduccién al TPM", Productivity, Madrid, 1993

Recomendacidns

Outros comentarios

Requisitos: Para matricularse nesta materia é necesario superar ou ben estar matriculado en todas as materias dos cursos
inferiores ao curso no que se atopa esta materia
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