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Web

Descricién Se estudian los principios basicos de los sistemas realimentados de control lineales, asi como los métodos de
xeral modelado, anélisis y sintesis de los mismos. Se amplia la formacién en el campo de los reguladores

industriales: utilizacion de técnicas de ajuste, implantacién y aspectos practicos.

Competencias de titulacion

Cddigo

A3 CG3 Cofiecemento en materias basicas e tecnoldxicas que os capacite para a aprendizaxe de novos métodos e
teorias, e os dote de versatilidade para adaptarse a novas situacions.

A38 TIE7 Coflecemento e capacidade para a modelaxe e simulacién de sistemas.

A39 TIE8 Cofiecementos de regulacién automatica e técnicas de control e a sta aplicacién & automatizacién industrial.

A42 TIE11 Capacidade para desefar sistemas de control e automatizacién industrial.

B3 CT3 Comunicacién oral e escrita de cofiecementos na lingua propia.

B6  CT6 Aplicacién da informatica no &mbito de estudo.

B9 CS1 Aplicar coflecementos.

B16 CP2 Razoamento critico.

B17 CP3 Traballo en equipo.

B20 CP6 Capacidade para comunicarse con persoas non expertas na materia.

Competencias de materia

Resultados previstos na materia Resultados de Formacién e Aprendizaxe
(*)TIE7 A3

*) B3
*) B6
*) B9
*) B16
(*) B17
*) B20
*) A38

*) A39

(*) A42

Contidos

Tema
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Tema 1. Modelado de sistemas dinamicos - Introduccién a control realimentado
continuos - Modelado en variable de estado
- Linealizacién
- Transformada de Laplace
- Funcién de transferencia
- Diagramas de bloques. Representacién y simplificacion
- Paso de modelo de estados a funcién de transferencia
- Paso de funcién de transferencia a modelo de estados. Formas candnicas
Tema 2. Analisis temporal de sistemas continuos - Respuesta temporal: transitorio, permanente. Concepto de estabilidad
- Sistemas de primer orden, segundo orden, dominancia, reduccién de
orden
- Estado estacionario
- Criterio de estabilidad Routh-Hurwitz
- Lugar de raices, Contorno. Ejemplos
Tema 3. Analisis frecuencial de sistemas - Respuesta frecuencial. Trazados frecuenciales
continuos - Nyquist: diagrama y criterio de estabilidad
- Diagrama de Bode
- Margenes de estabilidad
- Respuesta frecuencial en lazo cerrado
Tema 4. Disefio de controladores - Introduccién al disefio
- Tipos de controladores: PID, redes
- Especificaciones de control: temporales y frecuenciales
- Controlador proporcional: tiempo y frecuencia
- Compensacion basada en el lugar de raices: Red atraso/PI, red
adelanto/PD, prefiltro, red atraso-adelanto/PID
- Compensacién basada en el diagrama de Bode: Red atraso/PI, red
adelanto/PD, red atraso-adelanto/PID
Tema 5. Reguladores industriales - Reguladores industriales.
- Aspectos practicos
- Estrategias de regulacién
Practicas Practica 1. Introduccién a la JControl System Toolbox[] de Matlab

Practica 2. Introduccién a Simulink

Practica 3. Introduccién al Analisis Temporal
Practica 4. Andlisis temporal: estado estacionario
Practica 5. Analisis con el Lugar de Raices
Practica 6. Herramienta sisotool de Matlab

Practica 7. Respuesta en frecuencia y gréficas frecuenciales

Practica 8. Analisis frecuencial con sisotool de Matlab
Practica 9. Disefio de controladores en el dominio temporal

Practica 10. Disefio de controladores en el dominio frecuencial

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Resolucién de problemas e/ou exercicios 12 24 36
Practicas de laboratorio 24 24 48
Sesion maxistral 40 80 120
Probas de resposta longa, de desenvolvemento 3 18 21

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Resolucién de El profesorado resolvera en el aula problemas y ejercicios, teniendo que resolver el alumnado
problemas e/ou ejercicios similares para adquirir las capacidades necesarias.

exercicios
Practicas de laboratorio Actividades de aplicacién de los conocimientos adquiridos en las clases de teorfa y situaciones
concretas que puedan ser desarrolladas/simuladas en el laboratorio de la asignatura.
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Sesion maxistral Exposicidn por parte del profesor de los contenidos de la materia.

Atencidn personalizada

Metodoloxias Descricion
Sesion maxistral <br>
Resolucién de problemas e/ou exercicios <br>
Practicas de laboratorio <br>
Probas Descricion
Probas de resposta longa, de desenvolvemento <br>
Avaliacion
Descricién Cualificacion
Practicas de laboratorio Las practicas de laboratorio se evaluaran de forma continua (sesién a sesién) con 20

una puntuacién de 0 a 10 cada una.

Los criterios de evaluacion son:

- Asistencia minima del 90%.

- Puntualidad.

- Preparacién previa de la practica.

- Actitud y aprovechamiento de la sesién.

- Cumplimiento de los objetivos fijados.
Probas de resposta longa, 1. Evaluacién continua: Consistira en la realizacién individual de pruebas 80
de desenvolvemento relacionadas con los temas de la asignatura, con una puntuacién maxima de 4

puntos sobre los 10 que evallan los conocimientos de este bloque. Las pruebas

pueden consistir en preguntas tipo test, cuestiones y ejercicios.

2. Examen final: Consistird en una prueba escrita, con una puntuacién de 0 a 10
puntos, de caracter individual y presencial, que se realizara al finalizar el
cuatrimestre, en los horarios oficiales establecidos por la direccién del centro.

Outros comentarios sobre a Avaliacion

- Se deben superar ambas partes (examen final y practicas) para aprobar la materia, obteniéndose entonces la nota total
segun el porcentaje indicado anteriormente. En el caso de no superar alguna de las partes, se aplicard un escalado a las
notas parciales, de forma que la nota total no supere el 4,5

- Si el alumno no aprueba las practicas en evaluacién continua a lo largo del cuatrimestre, no podra aprobar la asignatura en
la primera convocatoria del curso. En la segunda convocatoria, podrd presentarse a un Unico examen de practicas de
laboratorio que le permitiria, en caso de superarlo, aprobar las practicas, y con ello tener opciones de aprobar la asignatura.

- Para la consideracién de "presentados" o "no presentados" sélo se tendra en cuenta la participacién en el examen final.

- En la segunda convocatoria del mismo curso, el alumnado deberd examinarse de las partes no superadas en la primera
convocatoria, con los mismos criterios que en ella.

Bibliografia. Fontes de informacion

Recomendada

- Sistemas de control modernos, R. C. Dorf, R.H.Bishop, Ed. Addison-Wesley, 2005

- Sistemas de control automatico, B.C. Kuo, Prentice Hall.

- Sistemas de control en ingenieria, P.H. Lewis, C.Yang, Prentice-Hall, 1999.

Complementaria:

Control de sistemas continuos. Problemas resueltos, A. Barrientos, R. Sanz, F. Matia, E. Gambao, McGraw-Hill, 1996.

Ingenieria de control moderna, K. Ogata, Prentice-Hall.

Recomendacidns
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Materias que se recomenda ter cursado previamente
Fundamentos de automatizacién/V12G330V01401
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