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Web

Descricién (*)Esta materia presenta los conceptos bdsicos de los sistemas de automatizacién industrial y de los métodos
xeral de control, considerando como elementos centrales de los mismos el autémata programable y el regulador

industrial, respectivamente.

Competencias de titulacion

Cddigo

A3 CG3 Cofiecemento en materias basicas e tecnoldxicas que os capacite para a aprendizaxe de novos métodos e
teorias, e os dote de versatilidade para adaptarse a novas situacions.

A25 RI6 Cofiecementos sobre os fundamentos de automatismos e métodos de control.

B3 CT3 Comunicacién oral e escrita de cofiecementos na lingua propia.

B6  CT6 Aplicacién da informatica no &mbito de estudo.

B9 CS1 Aplicar coflecementos.

B16 CP2 Razoamento critico.

B17 CP3 Traballo en equipo.

B20 CP6 Capacidade para comunicarse con persoas non expertas na materia.

Competencias de materia
Resultados previstos na materia Resultados de Formacién e
Aprendizaxe

(*)Conocimientos sobre los fundamentos de automatismos A25

y métodos de control

(*)Conocimiento en materias basicas tecnoldgicas A3
(*)Comunicacién oral y escrita de conocimientos en B3
lengua propia

(*)Aplicacion de la informdtica en el dmbito de estudio B6
(*)Aplicar conocimientos B9
(*)Razonamiento critico B16
(*)Trabajo en equipo B17
(*)Capacidad para comunicarse con personas no expertas B20

en la materia

Contidos
Tema
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(*)1. Introduccién a la regulacién automaticay  (*)1.1 Sistemas de regulacién en bucle abierto y bucle cerrado.
modelado de sistemas 1.2 El bucle tipico de regulacién. Nomenclatura, definiciones y
especificaciones.
1.3 Sistemas fisicos y modelos matematicos.
1.3.1 Sistemas mecanicos.
1.3.2 Sistemas eléctricos.
1.3.3 Otros.
1.4 Modelado en variables de estado.
1.5 Modelado en funcién de transferencia. Transformada de Laplace.
Propiedades. Ejemplos.
(*)2. Control de procesos continuos (*)2.1 Controladores no lineales tipo todo-nada y PWM.
2.2 Controladores lineales continuos.
2.2.1 Acciones de control: proporcional, integral y derivativa.
2.2.2 Regulador PID.
2.2.3 Otros reguladores.
2.3 Métodos empiricos de sintonia de reguladores industriales.
2.3.1 Sintonia en lazo abierto: Ziegler-Nichols y otros.
2.3.2 Sintonia en lazo cerrado: Ziegler-Nichols y Harriot.
2.4 Disefio de reguladores en variables de estado. Asignacién de polos.
(*)3. Introduccién a la automatizacién industrial  (*)3.1 Introduccién a la automatizacién de tareas. Tipos de mando.
3.2 Elementos y dispositivos para la automatizacién. El autémata
programable industrial.
3.3 Diagrama de bloques. Elementos del autémata programable.
3.4 Ciclo de funcionamiento del autémata. Tiempo de ciclo.
3.5 Modos de operacién.
3.6 Direccionamiento y acceso a la periferia.
3.7 Instrucciones, variables y operandos.
3.8 Formas de representacién de un programa.
3.9 Tipos de mddulos de programa.
3.10 Programacién lineal y estructurada.
(*)4. Programacién de autématas con E/S (*)4.1 Variables binarias. Entradas, salidas y memoria.
digitales 4.2 Lenguajes de programacién de autématas.
4.2.1 Lista de instrucciones
4.2.2 Plano de contactos
4.2.3 Diagrama de funciones
4.3 Combinaciones binarias.
4.4 Operaciones de asignacion.
4.5 Creacién de un programa simple.
4.6 Temporizadores y contadores.
4.7 Operaciones aritméticas.

4.8 Ejemplos.
(*)5. Modelado de sistemas para la programacioén (*)5.1 Principios basicos. Técnicas de modelado.
de autématas 5.2 Modelado mediante Redes de Petri.

5.2.1 Definicién de etapas y transiciones. Reglas de evolucién.
5.2.2 Eleccién condicional entre varias alternativas.
5.2.3 Secuencias simultaneas. Concurrencia. Recurso compartido.
5.3 Implantacién de Redes de Petri
5.3.1 Implantacién directa
5.3.2 Implantacién normalizada (Grafcet)
5.4 Disefio de automatismos industriales basicos. Ejemplos.
(*)6. Control de procesos mediante autématas  (*)6.1 Bloques funcionales y lenguajes de autématas orientados al control
programables de procesos
6.2 Implementacién de reguladores PID mediante autématas
programables.
6.3 Software de visualizacién y control (SCADA).
(*)P1. Introduccién al disefio de sistemas de (*)Se explican los elementos basicos del programa Matlab asi como las
control con Matlab instrucciones especificas de sistemas de control.
(*)P2. Respuesta temporal de sistemas dindmicos (*)Se explica la respuesta temporal de sistemas de primer y segundo
orden y se simula su respuesta en Matlab
(*)P3. Introduccién al Simulink (*)Modelado y simulacion de sistemas de control con Simulink, una
extension del MATLAB para la simulacidn de sistemas dinamicos
(*)P4. Analisis y control de sistemas con Matlab y (*)Analisis y simulacién de sistemas lineales de control con Matlab y
Simulink Simulink.
(*)P5. Sintonia con Relé (*)Determinacion de los pardmetros de un regulador PID por los métodos
estudiados. Se utiliza Matlab para sintonizar un regulador PID mediante un
método de sintonia en bucle cerrado.
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(*)P6. Ajuste empirico de un regulador industrial (*)Determinacién de los pardmetros de un regulador PID por los métodos
estudiados. Implantacion del control calculado en el regulador industrial
Sipart DR acoplado a un proceso simulado con un ordenador personal.

(*)P7. Introduccién a STEP7 y lenguajes de (*)Descripcion del programa STEP7, que permite programar los autématas

programacion Siemens de la serie S7-300 y S7-400, asi como probarlos, almacenarlos,
modificarlos, etc... Se introduce el manejo de tres tipos de lenguajes de
programacion: AWL, KOP y FUP

(*)P8. Modelado directo e implantacién (*)Modelado de un ejemplo de automatizacién sencillo e implantacién en
uno de los lenguajes disponibles en STEP7.

(*)P9. Modelado e implantacién mediante Redes (*)Modelado mediante RdP de un ejemplo de automatizacién mas

de Petri complejo e implementacién en uno de los lenguajes disponibles en STEP7.

(*)P10. Modelado con S7-Graph (*)Modelado normalizado de una RdP e implantacién de sistemas de
automatizacién sencillo con S7-Graph.

(*)P11. Modelado con S7-Graph (l1) (*)Modelado normalizado de una RdP e implantacién de sistemas de

automatizacién complejo con S7-Graph.

Planificacion

Horas na aula Horas féra da aula Horas totais
Resolucién de problemas e/ou exercicios 0 10 10
Practicas de laboratorio 18 27 45
Sesion maxistral 32.5 32.5 65
Informes/memorias de practicas 0 8 8
Probas de resposta longa, de desenvolvemento 3 19 22

*Os datos que aparecen na taboa de planificacién son de caracter orientador, considerando a heteroxeneidade do
alumnado.

Metodoloxia docente

Descricién
Resolucién de (*) El profesorado resolverd en el aula problemas y ejercicios y el alumnado tendrd que resolver
problemas e/ou ejercicios similares para adquirir las capacidades necesarias

exercicios

Practicas de laboratorio (*)Actividades de aplicacién de los conocimientos adquiridos en las clases de teoria a situaciones
concretas que puedan ser desarrolladas en el laboratorio de la asignatura

Sesion maxistral (*)Exposicion por parte del profesor de los contenidos de la materia

Atencion personalizada
Metodoloxias Descricién

Sesion maxistral

Resolucién de problemas e/ou exercicios

Practicas de laboratorio

Avaliacion
Descricién Cualificacion
Practicas de laboratorio (*)Se realizard una Evaluacién Continua del trabajo de cada alumno en las 15
practicas. Para ello se valorara cada practica de 0 a 10 puntos en funcién del
cumplimiento de los objetivos fijados en el enunciado de la misma, de la
preparacién previa y de la actitud del alumno. Cada practica podra tener distinta
ponderacién en el total de la nota.
Informes/memorias de (*)Las memorias de las practicas seleccionadas se evaluaran entre 0 y 10 puntos, 5
practicas teniendo en cuenta el reflejo adecuado de los resultados obtenidos en la ejecucién
de la practica, su organizacion y la calidad de la presentacion.
Probas de resposta longa, de (*)Se realizard un examen final sobre los contenidos de la materia que incluird 80
desenvolvemento problemas y ejercicios.

Outros comentarios sobre a Avaliacion

Bibliografia. Fontes de informacion

Recomendacions
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