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Descripcién  Esta asignatura proporcionara al alumno conocimientos de los fundamentos bésicos de la Teoria de Maquinas
general y Mecanismos y su aplicacién en el campo de la ingenieria Mecdnica.

Le aportard conocimientos sobre los conceptos mas importantes relacionados con la teoria maquinas y
mecanismos. Conocera y aplicara las técnicas de andlisis cinematico y dindmico para sistemas mecanicos,
tanto analiticas como mediante la utilizacién eficaz de software de simulacién. Asimismo servira de
introduccién a aspectos sobre maquinaria que abordara en asignaturas de cursos posteriores de la Titulacién.

Resultados de Formacion y Aprendizaje

Cddigo

B3 CG 3. Conocimiento en materias basicas y tecnoldgicas, que les capacite para el aprendizaje de nuevos métodos y
teorias y les dote de versatilidad para adaptarse a nuevas situaciones.

B4 CG 4. Capacidad de resolver problemas con iniciativa, toma de decisiones, creatividad, razonamiento critico y de
comunicar y transmitir conocimientos, habilidades y destrezas en el campo de la ingenieria industrial.

C13 CE13 Conocimiento de los principios de teoria de maquinas y mecanismos.

D2  CT2 Resolucién de problemas.

D6  CT6 Aplicacién de la informatica en el &mbito de estudio.

D9 CT9 Aplicar conocimientos.

D10 CT10 Aprendizaje y trabajo auténomos.

D16 CT16 Razonamiento critico.

Resultados previstos en la materia

Resultados previstos en la materia Resultados de Formacién
y Aprendizaje

0 Conocer los fundamentos basicos de la Teoria de Maquinas y Mecanismos y su aplicaciénenla B3  C13 D2

Ingenieria Mecdanica para resolver los problemas relacionados con dicha materia en el campo de la B4 D6

Ingenieria Industrial. D9

0 Conocer, comprender, aplicar y practicar los conceptos relacionados con la Teoria de Maquina y D10

Mecanismos D16

0 Conocer y aplicar las técnicas andlisis cinematico y dindmico de sistemas mecanicos.
0 Conocer y utilizar eficazmente software de analisis de mecanismos.

Contenidos
Tema
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Introduccién a la Teoria de maquinas y Introduccién.
mecanismos. Definicién de maquina, mecanismo y cadena cinematica.
Miembros y pares cinematicos.
Clasificacion.
Esquematizacion, modelizacion y simbologia.
Movilidad.
Grados de libertad.
Sintesis de mecanismos.
Andlisis geométrico de mecanismos. Introduccién.
Métodos de calculo de la posicién.
Ecuaciones de cierre de circuito.
Anélisis cinematico de mecanismos. Fundamentos.
Métodos graficos.
Métodos analiticos.
Métodos matriciales.
Anélisis estatico de mecanismos. Fundamentos.
Reduccidn de fuerzas.
Método de los trabajos/potencias virtuales.
Analisis dindmico de mecanismos. Fundamentos.
Dindmica general de maquinas.
Trabajo y potencia en maquinas.
Dindmica del equilibrado.
Mecanismos de transmision. Fundamentos.
Mecanismo de engranajes.
Otros mecanismos.

Planificacion

Horas en clase Horas fuera de clase  Horas totales
Leccién magistral 23 19.5 42.5
Resolucién de problemas 9.5 30 39.5
Practicas de laboratorio 18 47 65
Resolucién de problemas y/o ejercicios 0 3 3

*Los datos que aparecen en la tabla de planificacién son de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de
alumnado

Metodologias

Descripcion

Leccién magistral Clase magistral en la que exponen los contenidos tedricos.
Resolucién de Resolucién de problemas utilizando los conceptos tedricos presentados en aula.
problemas

Practicas de laboratorio Realizacién de tareas practicas en laboratorio docente o aula informatica

Atencion personalizada
Metodologias Descripcion

Leccién magistral Se resuelven las dudas de los alumnos

Resolucién de problemas Se presenta una coleccién de problemas con distintos grados de dificultad adaptados a cada
alumno

Practicas de laboratorio Se proponen tareas adecuadas que los alumnos resolveran con la ayuda del profesor

Evaluacidon
Descripcién Calificacién  Resultados de
Formacion y
Aprendizaje
Resolucién de Se evaluaran en un examen final escrito en la fecha establecida en el 40 B3 Cl13 D2
problemas calendario de exdmenes. En esta prueba se evaluaradn codo a codo todos B4 D6
los contenidos desarrollados en la materia. D9
D10
D16
Practicas de Se valorara la asistencia y la participacion del alumno en las practicas de 20 B3 Cl3 D2
laboratorio laboratorio y las memorias de practica B4 D6
D9
D10
D16
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Resolucién de Se formularan varias pruebas de resolucién de problemas en *Moovi que 40 B3 Cl13 D2

problemas y/o se resolveran de manera virtual. La celebracién de estas pruebas serd B4 D6
ejercicios programada con suficiente antelacion y habida cuenta el dispuesto en la D9
normativa vigente. D10
D16

Otros comentarios sobre la Evaluacion

Evaluacion Continua
12 edicién
La materia se aprobard si se obtiene una calificacién* igual 0 mayor que 5 como nota final de la siguiente forma:

e La asistencia con aprovechamiento al Laboratorio/Aula informatico/Aula equivalente, la calificacién de las memorias
entregadas/cuestionarios en cada practica y los trabajos desarrollados tendrdn una valoracién maxima de 2 puntos
de la nota final. Para sumar la nota de practicas se precisa la asistencia a un minimo de 7 practicas.

e Las pruebas de resolucién de problemas en *Moovi tendran una valoracién maxima de 4 puntos de la nota final.

e El examen final tendrd una valoracion maxima de 4 puntos de la nota final. Se establece un minimo de 1.6 sobre 4 en
esta parte del sistema de evaluacién para superar la materia. De no obtener este minimo en la prueba de examen
final, la calificacién final sera la nota de esta prueba ponderada sobre 10.

22 Edicidn

En la segunda edicién, se podran recuperar las pruebas de resolucién de problemas, de suerte que la prueba final tendra
una valoracién maxima de 8 puntos con una puntuacién minima de 3.2 (sobre 8). La *calificacién de las personas que no
consigan el minimo en esta parte serd la *calificacién de la prueba de resolucién de problemas ponderada sobre 10 puntos.

Evaluacion Global

Aquellas personas que opten al sistema de evaluacién global siguiendo los mecanismos establecidos por la Escuela de
Ingenieria Industrial, su sistema de evaluacidén consistird en los siguientes apartados:

o Evaluacion de la parte practica: Esta prueba consiste en la resolucién de una serie de cuestiones relacionadas con los
contenidos impartidos en las sesiones practicas de la materia. Tendra una valoracién maxima de 2.

e Prueba de resolucion de problemas y/o ejercicios: El examen final tendra una valoracion maxima de 8 puntos de la
nota final. Se establece un minimo de 3.2 sobre 8 en esta parte del sistema de evaluacion. De no obtener el minimo
en la prueba de examen final, la calificacién final serd la nota de esta prueba ponderada sobre 10.

Compromiso ético

Se espera que el alumno presente un comportamiento ético adecuado. En el caso de detectar un comportamiento no ético
(copia, plagio, utilizacién de aparatos electrénicos no autorizados, y otros) se considerara que el alumno no retne los
requisitos necesarios para superar la materia. En este caso la calificacién global en el presente curso académico sera de
suspenso (0.0).

No se permitird la utilizacién de ningln dispositivo electrénico durante las pruebas de evaluacién salvo autorizacién expresa.
El hecho de introducir un dispositivo electrénico no autorizado en el aula de examen sera considerado motivo de no
superacién de la materia en el presente curso académico y la calificacién global serd de suspenso (0.0).

*Se empleard un sistema de calificacién numérica de 0 a 10 puntos segundo la legislacién vigente (RD 1125/2003 de 5 de
septiembre, BOE de 18 de septiembre).

Fuentes de informacién

Bibliografia Basica

Cardona, S. y Clos D., Teoria de Maquinas., UPC,

Shigley, J.E.; Uicker ].J. Jr., Teoria de Maquinas y Mecanismos, McGraw-Hill,

Robert L. Norton, Diseio de maquinaria, 6, McGraw-Hill, 2020

Hibbeler, Ingenieria Mecanica - Estatica, 12, Pearson, 2010

Hibbeler, Ingenieria Mecanica - Dindmica, 12, Pearson, 2010

Bibliografia Complementaria

Munir Khamashta, Problemas resueltos de cinematica de mecanismos planos, UPC,
Munir Khamashta, Problemas resueltos de dinamica de mecanismos planos, UPC,
Ferdinand P. Beer, Mecanica vectorial para ingenieros. Estatica, 12, McGraw-Hill, 2021
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Ferdinand P. Beer, Mecanica vectorial para ingenieros. Dinamica, 12, McGraw-Hill, 2021

Calero Pérez, R. y Carta Gonzdlez, J.A., Fundamentos de mecanismos y maquinas para ingenieros, McGraw-Hill,
Garcia Prada, ).C. Castején, C., Rubio, H., Problemas resueltos de Teoria de Maquinas y mecanismos, THOMSON,
Herndndez A, Cinematica de mecanismos: Analisis y disefio, SINTESIS,

Lamadrid Martinez, A.; Corral Sdiz, A., Cinematica y Dindmica de Mdquinas, E.T.S.I.L.T,

Mabie, Reinholtz, Mecanismos y dinamica de maquinaria, Limusa-wyley,

Nieto, j., Sintesis de Mecanismos, AC,

Erdman, A.G.; Sandor, G.N.,, Disefio de Mecanismos Analisis y sintesis, PRENTICE HALL,

Simon A.; Bataller A; Guerra .J.; Ortiz, A.; Cabrera, J.A., Fundamentos de teoria de Maquinas, BELLISCO,
Kozhevnikov SN, Mecanismos, Gustavo Gili,

Recomendaciones
Asignaturas que contintan el temario
Control y automatizacién industrial/V12G340V01702

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente
Expresién grafica: Expresion grafica/V12G380V01101

Fisica: Fisica I/V12G380V01102

Matematicas: Algebra y estadistica/V12G380V01103

Matematicas: Calculo 1/V12G380V01104

Matemadticas: Célculo Il y ecuaciones diferenciales/V12G380V01204
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