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Descripcién  En esta asignatura se abordan los fundamentos de la Dindmica de Sistemas Multicuerpo como extensién de

general los principios de la mecénica fundamental, con el objeto acceder a los conceptos y técnicas basicas
empleados en la programacion de software especifico de simulacién dindmica, asi como para su adecuado
uso.

Resultados de Formacion y Aprendizaje

Cddigo

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B2 Capacidad para integrar las tecnologias de control, electrénica e informética en el disefio de un componente o de un
sistemas mecanico

B3 Realizar investigacién, desarrollo e innovacién en productos, procesos y metodologias en el &mbito de la mecatrdnica

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informdaticas en el dmbito de la ingenieria

B10 Capacidad para comunicarse con personas no expertas en la materia y transmitir conceptos, especificaciones y
funcionalidades en el campo de la ingenieria, tanto oralmente como de manera escrita

B1l1l Trabajo en equipo

Cl Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos

C2 Capacidad para el uso de técnicas de disefio, desarrollo y simulacién aplicadas a sistemas mecatrénicos

C5 Destreza en el manejo de herramientas de software aplicables en el disefio, desarrollo y simulacién de los
componentes mecdanicos de un sistema mecatrénico

Resultados previstos en la materia

Resultados previstos en la materia Resultados de
Formacion y
Aprendizaje
0 Conocimiento de los fundamentos de los sistemas multicuerpo. Bl
[ Capacidad para el disefio, simulacién y andlisis del comportamiento dinamico de sistemas B2
mecatrénicos. B3
[ Capacidad para implementar algoritmos sencillos en algln lenguaje de programacion. B5
[ Destreza en el manejo de herramientas informaticas especificas en el analisis dindmico y control de B6
sistemas mecatrdnicos. B10
B11l
Cl
C2
C5
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Contenidos

Tema
Fundamentos de la Dindmica de Sistemas Fundamentos de la Dindmica de Sistemas multicuerpo.
multicuerpo.
Conceptos y técnicas basicas de programacion en- Ligaduras geométricas. Ligaduras cinematicas.
software especifico de simulacién Dindmica - Fuerzas. Motores.

- Gestion dindmica de sistemas mecatrénicos. Sensores y Actuadores.
Introduccién a la Dindmica del contacto. -Definiciéon y modelado. Procedimientos.

-Determinacion y Analisis de la fuerza de contacto
Herramientas informaticas de simulacién Herramientas informaticas de simulacion dindmica.
dindmica.
Planificacion

Horas en clase Horas fuera de clase  Horas totales

Practicas de laboratorio 10 35 45
Leccién magistral 10 14 24
Resolucién de problemas y/o ejercicios 2 0 2
Resolucién de problemas y/o ejercicios 2 0 2
Resolucién de problemas y/o ejercicios 2 0 2

*Los datos que aparecen en la tabla de planificacién son de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de
alumnado

Metodologias

Descripcion

Practicas de laboratorio Solucién de problemas, estudio de casos en Laboratorio docente, Aula informatica o Aula
equivalente

Leccién magistral Clases de Aula

Atencion personalizada

Metodologias Descripcion
Practicas de laboratorio ATENCION DE DUDAS Y PREGUNTAS FORMULADAS POR EL ALUMNO
Pruebas Descripcion
Resolucién de problemas y/o ejercicios ATENCION DE DUDAS Y PREGUNTAS FORMULADAS POR EL ALUMNO
Evaluacidn
Descripcién Calificacién Resultados de
Formacién y
Aprendizaje
Resolucion de problemas y/o Entrega 1 clase - Basico 40 Bl Cl
ejercicios Prueba en la que se evalla la adquisicién de las B2 C2
competencias por parte del alumno. 40 % B3 C5
B5
B6
B10
B11
Resolucién de problemas y/o Entrega 2 clase - Ampliacién 20 Bl Cl
ejercicios Prueba en la que se evalla la adquisicién de las B2 C2
competencias por parte del alumno. 20 % B3 C5
B5
B6
B10
B11
Resolucién de problemas y/o Entrega 3 asincrono - Ampliacion 40 Bl Cl
ejercicios Prueba en la que se evalla la adquisicién de las B2 C2
competencias por parte del alumno. 40 % B3 C5
B5
B6
B10
B11

Otros comentarios sobre la Evaluacion

También es posible la superacién de la asignatura mediante la evaluacién de asistencia, ejercicios resueltos y/o trabajos
tutelados, entregas de clase y asincronas.
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Si el estudiante renuncia de manera oficial a la evaluacién continua, sera evaluado con como méaximo 10 puntos mediante
un Examen final.

Compromiso ético: Se espera que el alumno presente un comportamiento ético adecuado. En caso de detectar un
comportamiento no ético (copia, plagio, utilizacién de aparatos electrénicos no autorizados, y otros) se considerara que el
alumno no redne los requisitos necesarios para superar la materia. En este caso la calificacion global en el presente curso
académico serd de suspenso (0.0).

No se permitird la utilizacién de ningln dispositivo electrénico durante las probas de evaluacién salvo autorizacién expresa.
El hecho de introducir un dispositivo electrénico no autorizado en el aula de examen sera considerado motivo de no
superacién de la materia en el presente curso académico y la calificacién global serd de suspenso (0.0)."

Fuentes de informacién

Bibliografia Basica

Ahmed A. Shabana, Dynamics of Multibody Systems, 4, CAMBRIDGE UNIVERSITY PRESS, 2013
William Palm lll, System dynamics, 3, MCGRAW-HILL SCIENCE, 2014

Bibliografia Complementaria

Javier Garcia de Jalén, Eduardo Bayo, Kinematic and Dynamic Simulation of Multibody Systems, SPRINGER-VERLAG,
1994

Recomendaciones

Otros comentarios

Para un seguimiento adecuado de la asignatura, el alumnado matriculado deberia disponer de ordenador personal portatil y
acceso a internet. El alumnado que no disponga de alguno de esos medios deberd comunicarlo al coordinador de la
asignatura para la busqueda de soluciones. Cuando sea necesario, se facilitaran licencias de estudiante del software
utilizado en la materia.

En caso de discrepancias, prevalecerd la versidn en castellano de esta guia.
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