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Descripcién  Conocimiento de los tipos de sensores y actuadores empleados en maquinaria automatica, manipuladores y
general robots.
Comprensién del funcionamiento basico de los distintos tipos de sensores y actuadores industriales.
Capacidad de seleccionar el sensor y/o actuador adecuado para cada aplicacién y especificar sus
caracteristicas.

Resultados de Formacion y Aprendizaje

Cddigo

Al Poseer y comprender conocimientos que aporten una base u oportunidad de ser originales en el desarrollo y/o
aplicacién de ideas, a menudo en un contexto de investigacion.

A2 Que los estudiantes sepan aplicar los conocimientos adquiridos y su capacidad de resolucién de problemas en
entornos nuevos o poco conocidos dentro de contextos mas amplios (o multidisciplinares) relacionados con su area
de estudio.

A3 Que los estudiantes sean capaces de integrar conocimientos y enfrentarse a la complejidad de formular juicios a
partir de una informacién que, siendo incompleta o limitada, incluya reflexiones sobre las responsabilidades sociales
y éticas vinculadas a la aplicacién de sus conocimientos y juicios.

A4 Que los estudiantes sepan comunicar sus conclusiones, y los conocimientos y razones Gltimas que las sustentan, a
publicos especializados y no especializados de un modo claro y sin ambigliedades.

A5 Que los estudiantes posean las habilidades de aprendizaje que les permitan continuar estudiando de un modo que
habrd de ser en gran medida autodirigido o auténomo.

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B4  Capacidad de organizacién y planificacion en el mbito de la ingenieria

B5 Capacidad de andlisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informaticas en el ambito de la ingenieria

B7 Capacidad para el manejo de especificaciones, reglamentos y normas de obligado cumplimiento

B10 Capacidad para comunicarse con personas no expertas en la materia y transmitir conceptos, especificaciones y
funcionalidades en el campo de la ingenieria, tanto oralmente como de manera escrita

B11l Trabajo en equipo

Cl Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos

C6 Capacidad para especificar, seleccionar e integrar dispositivos eléctricos y electrénicos en sistemas mecatrénicos

Resultados previstos en la materia
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Resultados previstos en la materia

Resultados de
Formacion y
Aprendizaje

Conocimiento de los tipos de actuadores empleados en maquinaria automatica, manipuladores y robots

Al

Comprensién del funcionamiento basico de los distintos tipos de actuadores industriales.

Capacidad de seleccionar el actuador adecuado para cada aplicacién y especificar sus caracteristicas

Conocimiento de los tipos de sensores empleados en maquinaria automatica, manipuladores y robots

Comprensidn del funcionamiento basico de los distintos tipos de sensores industriales

Capacidad de seleccionar el sensor adecuado para cada aplicacién y especificar sus caracteristicas

Contenidos

Tema

Tema 1. Importancia de los sensores y 1.1. El papel de los sensores
actuadores en maquinaria automatica 1.2. El papel de los actuadores
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Tema 2. Sensores 2.1. Sensores de presencia. Tecnologias. Interfaces. Aplicaciones.
2.2. Sensores de poscion. Tecnologias. Interfaces. Aplicaciones.
2.3. Sensores de fuerza. Tecnologias. Interfaces. Aplicaciones.
2.4. Medida de otras magnitudes fisicas: aceleracion, presion,
temperatura...
2.5. Sensores para aplicaciones de seguridad en maquinas.

Tema 3. Actuadores 3.1. Actuadores neumaticos. Tecnologias. Interfaces. Aplicaciones
3.2. Actuadores hidrdulicos. Tecnologias. Interfaces. Aplicaciones
3.3. Actuadores eléctricos. Motores CC. Motores AC asincronos.
Servomotores Brushless. Motores lineales. Otros actuadores. Interfaces.
Aplicaciones.
3.4. Reductoras. Conversién y transmisién del movimiento
3.5. Seleccién de actuadores

Planificacion

Horas en clase Horas fuera de clase  Horas totales
Estudio de casos 3 3 6
Practicas de laboratorio 8 4 12
Leccién magistral 10 30 40
Resolucién de problemas y/o ejercicios 2 4 6
Trabajo 1 10 11

*Los datos que aparecen en la tabla de planificacién son de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de
alumnado

Metodologias

Descripcion

Estudio de casos Solucion de casos practicos con ayuda de herramientas informéticas. Trabajo en grupo.
Practicas de laboratorio En laboratorios tecnoldgicos o en aulas informaticas.
Leccién magistral Presentacién de contenidos en el aula con ayuda de ordenador y medios audiovisuales.

Atencion personalizada
Metodologias Descripcion

Leccion magistral Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas surgidas en las clases presenciales,
el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la resolucién de
ejercicios y trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Estudio de casos Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas surgidas en las clases presenciales,
el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la resolucién de
ejercicios y trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Practicas de Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas surgidas en las clases presenciales,

laboratorio el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la resolucién de
ejercicios y trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Pruebas Descripcion

Trabajo Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas surgidas en las clases presenciales,

el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la resolucién de
ejercicios y trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Evaluacion
Descripcién Calificacién Resultados de
Formacién y
Aprendizaje
Estudio de casos Asistencia a clase y participacién activa en la resolucién de casos 10 Al Bl Cl
y ejercicios. A2 B4 Cé6
Ad B5
A5 B6
B7
B10
B11l
Practicas de Asistencia y participacion activa en las practicas de laboratorio. 20 Al B5 Cl
laboratorio A2 B6 Cé6
A3 B10
Ad B11l
A5

Paxina 3 de 4



Leccién magistral Se valorara la asistencia a clase, la puntulaidad y la actitud y 10 Al B10 Cl

aprovechamiento de las sesiones magistrales A2
A3
Ad
A5
Resolucién de Ejercico escrito de respuesta corta o incluso tipo test. 20 Al Bl Cl
problemas y/o La duracién del ejercicio no serd superior a 2 horas. A2 B4 Cé6
ejercicios A3  B5
A4 B6
A5  B7
B10
B11
Trabajo Trabajo individual consistenete en el anteproyecto de una 40 Al Bl Cl
maquina o sistema mecatrdnico A2 B4 C6
A3 B5
A4  B6
A5  B7
B10

Otros comentarios sobre la Evaluacion

Se podra superar la asignatura en evaluacién continua si se asiste a todas las clases presenciales, se participa activamente
en las practicas de laboratorio, se entregan los ejercicios propuestos, y se realiza, en los plazos establecidos, el trabajo
tutelado.

Los alumnos que no superen la asignatura en primera convocatoria (evaluacién continua) siempre tendran la opcién de
presentarse a examen final.

Se espera que el alumno presente un comportamiento ético adecuado. En caso de detectar un comportamiento no
ético (copia, plagio, utilizacién de aparatos electrénicos no autorizados, por ejemplo), se considerara que el alumno no relne
los requisitos necesarios para superar la materia. Dependiendo del tipo de comportamiento no ético detectado, se podra
concluir que el alumno no ha alcanzado las competencias necesarias para superar la materia.

Fuentes de informacion

Bibliografia Bdsica

Creus Solé, Antonio, Neumatica e Hidraulica, 2010,

Ramén Pallas Areny, Sensores y Acondicionadores de Seial, 2003, Marcombo,
Bibliografia Complementaria

Enrique Paz, Apuntes de Sensores,

Bernardino Novo, Apuntes de Motores Electricos,

Eduardo Sudrez, Apuntes de Neumatica e Hidraulica,

Creus Solé, Antonio, Instrumentacion Industrial, 2010, Marcombo,

Recomendaciones

Asignaturas que contintan el temario
Automatizacién de Maquinaria/V04M093V01202
Introduccién al Control de Ejes/V04M093V01107

Asignaturas que se recomienda cursar simultdaneamente
Programacién Avanzada de Autématas/vV04M093V01109

Paxina 4 de 4



