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Web

Descripcién  Esta materia presenta los conceptos basicos de los sistemas de automatizacién industrial y de los métodos
general de control, considerando como elementos centrales de los mismos el autémata programable y el regulador

industrial, respectivamente.

Competencias

Cddigo

Bl Capacidad para proyectar, calcular y disefiar productos y sistemas mecatrénicos

B2 Capacidad para integrar las tecnologias de control, electrénica e informética en el disefio de un componente o de un
sistemas mecanico

B3 Realizar investigacién, desarrollo e innovacién en productos, procesos y metodologias en el &mbito de la mecatrdnica

B4  Capacidad de organizacién y planificacién en el mbito de la ingenieria

B5 Capacidad de analisis y sintesis y de resolver problemas y tomar decisiones con iniciativa, creatividad y razonamiento
critico

B6 Destreza en la aplicacién de herramientas informaticas en el dmbito de la ingenieria

B10 Capacidad para comunicarse con personas no expertas en la materia y transmitir conceptos, especificaciones y
funcionalidades en el campo de la ingenieria, tanto oralmente como de manera escrita

B11l Trabajo en equipo

Cl Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos

C2 Capacidad para el uso de técnicas de disefio, desarrollo y simulacién aplicadas a sistemas mecatrénicos

C4 Capacidad para especificar e implementar técnicas de control

Resultados de aprendizaje

Resultados previstos en la materia Resultados de Formacion
y Aprendizaje
Capacidad para comprender los componentes y el funcionamiento de los sistemas mecatrénicos Bl Cl
B10
B11l

] Cono

cimientos sobre las causas y efectos de la friccion y el desgaste.

0 Comprensién de los sistemas de lubricacion.

] Cono

cimientos sobre los lubricantes mas importantes en diferentes sistemas.

[ Destreza en el manejo de software de célculo.

[ Capacidad para diferenciar diferentes casos de friccién o desgaste.
Capacidad para el uso de técnicas de disefio, desarrollo y simulacién aplicadas a sistemas B3 C2
mecatrénicos B4
B6
Capacidad para especificar e implementar técnicas de control B2 C4
B5
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Contenidos
Tema
1. Sintonia de reguladores PID. 1.1. Métodos de sintonia en bucle abierto
1.2. Métodos de sintonia en bucle cerrado
2. Control digital. Programacién de controladores 2.1 Algoritmos PID
PID. 2.2 Estructuras de controladores PID
2.3 Aspectos practicos en la realizacién de PID industriales
2.4 Sintesis directa de controladores PID discretos
2.4 Sintesis basada en criterios temporales de controladores PID discretos
3. Filtros analdgicos y digitales. Filtros FIR (Finite 3.1 Terminologia y Clasificacion

Impulse Response) e IIR (Infinite Impulse 3.2 Disefio de filtros en tiempo discreto
Response) 3.3 Realizacién de filtros digitales
4. Control PID con Autématas Programables. 4.1 Bloques funcionales y lenguajes

4.2 Diagrama de bloques del controlador
4.3 Parametros de entrada y de salida
4.4 Programacién del controlador

5. Simulacién de sistemas de control con 5.1 Aspectos numéricos de la simulacién de sistemas
Matlab/Simulink. 5.2 Métodos de simulacién

P1. Sintonia de un regulador PID Industrial Aplicacién de los métodos de sintonia a un regulador PID industrial
P2. Implementacién de un regulador digital Realizacién de un Controlador PID digital con un computador

P3. Disefio de un filtro digital Implementacién de un filtro digital y analisis de resultados

P4. Ajuste de un controlador PID implementado  Utilizacién y ajuste de un PID implemetado con un PLC Industrial

en un Autémata Programable

P5. Simulacién de un sistema de control y control Simulacién de un sistema de control y utilizacién como controlador en
en tiempo real tiempo real con un computador

Planificacion

Horas en clase Horas fuera de clase  Horas totales
Resolucién de problemas 0 16 16
Practicas de laboratorio 5 10 15
Leccién magistral 16 16 32
Examen de preguntas de desarrollo 3 9 12

*Los datos que aparecen en la tabla de planificacién son de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de
alumnado

Metodologias

Descripcion
Resolucién de El profesoradoresolverd en el aula problemas y ejercicios y el alumnado tendré que resolver
problemas ejercicios similares para adquirir las capacidades necesarias
Practicas de laboratorio Actividades de aplicacién de los conocimientos adquiridos en las clases de teoria a situaciones
concretas que puedan ser desarrolladas en el laboratorio de la asignatura
Leccién magistral Exposicidn por parte del profesor de los contenidos de la materia

Atencion personalizada
Metodologias Descripcion

Leccién magistral Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas que surjan en las clases
presenciales, el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la
resolucion de ejercicios o trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Resolucién de Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas que surjan en las clases
problemas presenciales, el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la
resolucion de ejercicios o trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Practicas de laboratorio Ademas de la posibilidad de responder a cuestiones concretas que surjan en las clases
presenciales, el profesorado esta disponible en horas de tutorias para orientar a los alumnos en la
resolucion de ejercicios o trabajos, asi como resolver las dudas que puedan surgir.

Evaluacion
Descripcion Calificacién Resultados de
Formacion y
Aprendizaje
Practicas de Se realizarad una Evaluaciéon Continua del trabajo de cada alumno en las 20 C1
laboratorio practicas. Para ello se valorara cada practica de 0 a 10 puntos en funcién del C2

cumplimiento de los objetivos fijados en el enunciado de la misma, de la C4
preparacién previa y de la actitud del alumno. Cada practica podra tener
distinta ponderacién en el total de la nota.
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Examen de Se realizard un examen final sobre los contenidos de la materia que incluird 80 Cl
preguntas de problemas y ejercicios. C2
desarrollo C4

Otros comentarios sobre la Evaluacion

En el examen final se podrd establecer una puntuacién minima del conjunto de cuestiones para superar el mismo.

En la 22 convocatoria del mismo curso el alumno deberd examinarse de las partes no superadas en la 12 convocatoria, con
los mismos criterios de aquella.

Se deberdn superar ambas partes (examen escrito y practicas) para aprobar la materia.

Fuentes de informacion

Bibliografia Basica

C. L. PHILLIPS, H. T. NAGLE,, Sistemas de control digital. Andlisis y disefo, Gustavo Gili, 1993

J. Gil Nobajas, A. Rubio Diaz-Cordovés, Fundamentos de Control Automatico de Sistemas Continuos y Muestreados,
University of Navarra, 2011

E. MANDADO, ). MARCOS, CELSO FERNANDEZ, J.I. ARMESTO, Autématas Programables y Sistemas de Automatizacion,
2, Marcombo, 2009

Bibliografia Complementaria

SIEMENS, Software estandar para S7-300/400 PID Control (Regulacién PID), SIEMENS, 1996

L. Moreno, S. Garrido, C. Balaguer, Ingenieria de control. Modelado y control de sistemas dinamicos, Ariel Ciencia,
2003

Recomendaciones

Otros comentarios
En caso de discrepancias, prevalecerd la versidn en castellano de esta guia.
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