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Descripcién  (*)Esta asignatura se ocupa de la metodologia para el control de ejes industriales cuando varios ejes han de

general trabajar de forma coordinada. La aisgnatura se ocupa de las distintas formas de movimientos coordinados:
levas electrénicas, grupos de ejes para intepolacién (interpolacién lineal, circular, interpolacién de ejes FIFO,
interpolaciéon mediante interpretacién de cédigo ISO-G). Ademds se ocupa de diferentes configuraciones

fisicas: cartesiana, delta, etc.

Competencias

Cddigo

C2 Capacidad para el uso de técnicas de disefio, desarrollo y simulacién aplicadas a sistemas mecatrénicos

C4 Capacidad para especificar e implementar técnicas de control

Cc8 Destreza en el manejo de herramientas de software aplicables en el disefio, desarrollo y simulacién de los sistemas
electrénicos de control de un sistema mecatrénico.

Resultados de aprendizaje

Resultados previstos en la materia

Resultados de
Formacion y
Aprendizaje

C2

C4

C8

Contenidos

Tema

(*)1. Introduccion

*)1.1 Tipos de configuraciones multiejes.
.2 Tipos de sincronismos de ejes.

(*)2. Disefio e implantacién de sincronismos
interpolados maestro-esclavo.

(

(*)2.1 Disefio e implantacion de levas electrénicas (CAM)

2.2 Disefio e implantacion de sistemas de corte al vuelo.

2.3 Realizacién de sincronismos interpolados mediante bloques IEC MC.

(*)3. Disefio e implantacién de interpolacién de
ejes para control de trayectorias.

(*)3.1 Grupos de ejes interpolados.
3.2 Control de ejes interpolados mediante blogues IEC MC.
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(*)4. Interpolacion de ejes mediante cédigo G.

*)4.1 Introduccién a la programacién en cédigo GM.

4.2 Integracion de programas de cddigo G en controladores programables.

Planificacion

Horas en clase Horas fuera de clase  Horas totales
Sesion magistral 12 12 24
Practicas de laboratorio 10 16 26
Proyectos 1 18 19
Pruebas de respuesta corta 1 5 6

*Los datos que aparecen en la tabla de planificacién son de caracter orientativo, considerando la heterogeneidad de

alumnado

Metodologias

Descripcion

Sesién magistral

(*)Exposicion por parte do profesor dos contidos da materia.

Practicas de laboratorio

(*)Actividades de aplicacién dos cofiecementos adquiridos nas clases de teoria a situaciéns

concretas
que poidan ser desarrolladas no laboratorio da asignatura.

Proyectos

(*)O alumnado, en solitario o formando grupos, terd que disefiar e implementar un sistema (o unha
parte) planteado polo profesor aplicando os cofiecementos e as capacidades adquiridas como
resultado das sesidns maxistrais, as practicas de laboratorio e o traballo personal do alumno.

Atencidn personalizada

Metodologias

Descripcion

Sesién magistral

Practicas de laboratorio

Proyectos

Pruebas

Descripcion

Pruebas de respuesta corta

Evaluacion

Descripcién

Calificacion

Resultados de
Formacion y
Aprendizaje

Practicas de laboratorio

(*)Avaliarase cada practica de laboratorio entre 0 e 10 puntos, en
funcion do

cumprimento dos obxectivos fixados no enunciado da mesma e
da

preparacién

previa e a actitude do alumnado. Cada practica podera ter
distinta

ponderacién

na nota total.

50

Proyectos

(*)Avaliarase en funcién do
cumprimento dos obxectivos fixados.

25

Pruebas de respuesta
corta

(*)Examen final dos contidos da materia, que incluird os contidos
das practicas de laboratorio, con
unha puntuacién entre 0 e 10 puntos.

25

Otros comentarios sobre la Evaluacion

Fuentes de informacion

Recomendaciones

Asignaturas que contintan el temario

Introduccién al Control de Ejes/V04M093V01107

Asignaturas que se recomienda haber cursado previamente

Paxina 2 de 3



Automatizacién de Maquinaria/V04M093V01202
Programacién Avanzada de Autématas/V04M093V01109
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